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Zakladni informace

Vyrobce odmita odpovédnost za nasledky vzniklé nevhodnou, nedbalou nebo nespravnou instalaci ¢i
nastavenim volitelnych provoznich parametr(i zafizeni nebo nespravnym pfipojenim ménice k motoru.
Obsah této pFirucky v dobé jejiho tisku odpovida skutecnosti. Vzhledem k potfebé soustavného vyvoje a
zdokonalovani vyrobku si vyrobce vyhrazuje pravo zménit technické podminky vyrobku nebo jeho
vlastnosti eventualné obsah uzivatelské pfiru¢ky bez pisemného upozornéni.

V8echna prava jsou vyhrazena. Zadnou &ast této publikace nelze reprodukovat nebo prenaset jakymkoliv
zplGsobem nebo prostfedky bez pisemného svoleni vydavatele..

Verze programového vybaveni (SW verze)

Méni¢ je dodavan s nejnovéjsi verzi SW vybaveni. Rozdily v SW verzich mohou zpUsobit rozdilné chovani
ménicd.

PFi pfipadné opravé je méni¢ vybaven nejnovéjsi SW verzi. V pfipadé, Ze toto neni Zadouci, uvedte tuto
skute¢nost do objednavky opravy.

V pfipadé jakychkoliv nejasnosti kontaktujte spole€nost Control Techniques Brno s.r.o.

Ekologické aspekty

Control Technigues se snazi minimalizovat dopad svych vyrobnich ¢innosti a vyrobenych produktt na
zivotni prostfedi. Proto byl zaveden Systém Fizeni s ohledem na Zivotni prostfedi (Environmental

tomto systému fizeni a o ekologické politice Control Techniques Ize najit v angli¢tiné na internetovych
strankach www.greendrives.com.

Elektrické regulované pohony Control Techniques se vyznacuji dlouhou Zivotnosti, béhem které Setfi
energii (zvy$enim ucinnosti vyrobniho procesu), snizuji spotfebu surovin a odpadového materialu. V
typickych aplikacich tyto pozitivni G€inky z hlediska ekologického zdaleka pfevysuji negativni dopady
vlastni vyroby téchto produkt( a jejich Srotaci na konci Zivotnosti.

P¥i likvidaci na konci své Zivotnosti mohou byt méni¢e kmitoctu snadno demontovany na soucasti, které
jsou vhodné k recyklovani. Mnoho soucasti je pospojovany tak, Ze je Ize rozlozit bez pouZiti nastroj,
ostatni jsou pfiSroubovany béznymi Srouby. Prakticky vSechny ¢asti téchto produktl jsou vhodné pro
recyklaci.

Obaly produktd Control Techniques jsou kvalitni a Ize je pouzit vicekrat. Velké ménice jsou ulozeny v
dfevénych bednach, malé jsou transportovany v papirovych krabicich, jejichz podstatnou ¢ast tvofi jiz
recyklované suroviny. Vyplfiovy material v krabicich je polyetylén stejné jako félie, kterou jsou krabice
zabaleny. Oboji je snadno recyklovatelny material. Pfi baleni produktd dava Control Techniques pfednost
snadno recyklovatelnym materialim s minimalnim negativnim vlivem na Zivotni prostfedi a stale hleda
moznosti dalSiho vylepSeni tohoto systému.

P¥i pfipravé recyklace nebo Srotace jakéhokoliv produktu nebo obalu je tfeba dodrzovat mistni legislativu
a dobré mravy.

Poznamka ceského editora
Tato pfiru¢ka neni doslovnym prekladem anglické prediohy.
Respektuje strukturu originalu, je v8ak upravena pro mistni podminky a mistni zvyklosti.

Uvadi jednotky pouze v soustavé Sl (nikoli “inch”, “HP” apod.) a dale uvadi Zakladni (tovarni)
nastaveni parametrti pouze pro evropské podminky (EUR), nikoli pro pominky USA.

Copyright ~ © March 2007 Control Techniques Drives Ltd
bfezen 2008 - Verze 0472-0000-06
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UK

SY16 3BE
SKA1200025 SKA1200037 SKA1200055 SKA1200075
SKB1100075 SKB1100110 SKBD200110 SKBD200150
SKB3400037 SKB3400055 SKB3400075 SKB3400110 SKB3400150
SKCD200220 SKC3400220 SKC3400300 SKC3400400
SKDD200300 SKD3200400
SKD3400550 SKD3400750

VySe uvedené vyrobky - stfidavé ménice pro pohony s regulaci rychlosti - byly navrzeny a vyrobeny podle
nasledujicich evropskych harmonizovanych norem:

Systémy elektrickych vykonovych pohont s nastavitelnou rychlosti - Cast 5-1:

EN 61800-5-1 N A s . L
Bezpecnostni poZadavky - Elektrické, tepelné a energetické

EN 61800-3 Elelftnckfa regulované pohony s ménici. Norma EMC vyrobk( véetné specialnich
zkuSebnich metod

EN 61000-6-2 El?ktromagnetlck? k?mpat|bll|ta (EMC) - Cast 6-2: Kmenové normy - Odolnost pro
primyslové prostfedi

EN 61000-6-4 Elezktromag’netlck? kc?mpatlblllta (EMC) - Cést 6-4: Kmenové normy - Emise -
Primyslové prostredi
Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Cast 3-2: Meze - Meze pro emise

EN 61000-3-2 o I RS Y x
harmonického proudu (zafizeni se vst. fazovym proudem do 16A véetné)
Elektromagneticka kompatibilita (EMC) - Cast 3-3: Meze - Omezovani zmén napéti,

EN 61000-3-3 | kolisani napéti a flikru v rozvodnych sitich nizkého napéti pro zafizeni se jmenovitym
fazovym proudem < 16A, které neni pfedmétem podminéného pfipojeni

EN 61000-3-2: Platné tam, kde vstupni proud je <16A. Zadné meze nejsou aplikovany pro profesionaini
zafizeni kdyZ je vstupni vykon >1kW.
SKA1200025, SKA1200037, SKA1200055: jsou vyzadovany vstupni reaktory
Ostatni typy: pouze pro profesionalni pouziti
EN 61000-3-3: Platné tam, kde vstupni proud je <16A pro napajeci napéti 230/400V
Tyto vyrobky odpovidaji Smérnici nn 73/23/EEC, Smérnici pro elektromagnetickou kompatibilitu (EMC)
89/336/EEC a Smérnici pro znaceni CE 93/68/EEC.

W. Drury

\QQ J\ Executive VP Technology

Datum: 7. bfezna 2007

Tato elektronicka zafizeni jsou uréena pro napajeni pfislusnych motora a pro spolupraci s fidicimi
systémy, elektrickymi ochranami a dalSimi sou¢astmi, se kterymi vytvari kompletni vyrobek nebo
systém. Shoda s bezpe¢nostnimi predpisy a predpisy o odruseni zalezi na spravné instalaci a
spravném nastaveni ménic¢u a na pouziti uvedenych predepsanych vstupnich filtrii. Méni¢e musi
byt instalovany pouze profesionalnimi montaznimi techniky, ktefi jsou znali pozadavku
bezpecnosti a odruSovani. Montazni technik je zodpovédny za to, Zze kone¢ny vyrobek nebo
systém odpovida pfisluSnym narodnim normam v misté uréeni. Doporu¢ujeme podivat se do
pfirucky Struény navod Commander SK. Detailni informace o elektromagnetické kompatibilité
jsou rovnéz k dispozici ve zvlastnich protokolech o EMC.

4 Struény navod Commander SK, typ. vel. A az D
www.controltechniques.cz Druhé vydani
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1 Bezpecnost pri praci 28
o 5
28
1.1 Varovani, Upozornéni, Poznamka
g
s
& Varovani podava informaci, ktera je nezbytna k zajisténi bezpecnosti. %
_Z
Es
Upozornéni podava informaci, ktera je nezbytna k zamezeni rizika poskozeni vyrobku 8 %
nebo jiného zafizeni.. )
28
Poznamka podava informaci, ktera pomaha porozumét zafizeni a jeho provozu. ;7 a
o 8
1.2 Nebezpedi urazu elektrickym proudem - obecné informace g
Napéti vyskytujici se v ménici a pfidruzenych volitelnych jednotkach maze zpusobit éf
uraz elektrickym proudem a to i se smrtelnymi nasledky. Proto je nutno pfi praci na g
zafizeni udrzovat velkou pozornost. 2
Na pfislusnych mistech této pfirucky jsou uvedena patfi¢na upozornéni. T
Instalace ménice a zplsob jakym je provozovan a udrzovan, musi odpovidat g
prislusnym bezpecénostnim pfedpisim a normam.. %
1.3 Projektovani pohonu a bezpeénost osob 2
Ménice jsou navrzeny jako soucasti elektrickych instalaci nebo pracovnich stroju. 2 ?
Nejsou-li ménice instalovany spravné, mohou zplsobit nebezpeéné situace z hlediska El g
bezpecnosti. ]
V ménici se vyskytuji vysoka napéti, velké proudy a vysoké urovné zbytkového B §
elektrického naboje, coZz mizZe zplsobit zranéni. g
Veskeré prace na zafizeni s méni¢em a pfidruzenych volitelnych jednotkach, obzvlasté o
jejich instalace a uvedeni do provozu, mize provadét pouze osoba s potfebnou §
kvalifikaci, a to az po bedlivém prostudovani téchto bezpeénostnich informaci a této %
prirucky a pfi dodrzovani bezpeénostnich predpisu. ®
Na signaly START a STOP nebo na signaly na elektronickych vstupech nelze <
z hlediska bezpecnosti spoléhat. Neodstrani nebezpeéné napéti z vystupu ménice %
nebo externich volitelnych jednotek. 33
Pred zapocetim jakékoliv servisni prace musi byt od ménic¢e odpojeno napajeci §§_‘
napéti. = g
Méni¢ neni navrzen pro funkce souvisejici s bezpe¢nosti. z
Zvlastni pozornost musi byt vénovana tém funkcim ménice, které mohou mit vliv na
vznik neoekavanych situaci, a to jak u chténych funkci (napf. Autostart) tak pfi Bo
nespravné ¢innosti béhem poruchy (napf. Start/Stop, reverzace, maximalni otacky). % 3
V aplikacich, kde selhani méni¢e mize zpusobit Skodu nebo zranéni je nutno provést 23
analyzu rizika. Jestlize by zatéz motoru mohla zpUsobit zvySovani otacek motoru (napf.
zdvih u jefabu nebo vytahy), musi byt pouzito oddélené zatizeni k zabezpeéeni brzdéni | & Y
a zastaveni motoru (napf. mechanicka brzda). £ 3
Q.o
c’

Struény navod Commander SK, typ. vel. A az D 5
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1.5

1.6

1.7

1.8

Pracovni podminky

Pokyny uvedené v pfiru¢ce “Technicka data Commander SK” tykajici se transportu,
skladovani, instalace a pouziti méni¢e musi byt dodrzeny, a to véetné dodrzeni
uvedenych pracovnich podminek. Méni¢e nesmi byt vystaveny nadmérnému
mechanickému namahani.

Pfistup k ménici

PFistup k méni¢i mize byt umoznén pouze osobam s potfebnou kvalifikaci. Pfitom musi
byt dodrZzovany bezpeénostni pfedpisy platné v misté instalace.

Kryti ménice IP zavisi na instalaci ménice. Blize viz pfirucka “Technicka data
Commander SK”.

Shoda s predpisy

Instalator je odpovédny za to, Ze instalace splfiuje pfisluSné smérnice a normy, jako
jsou napf. normy pro kabelaz, bezpecnostni pfedpisy a normy pro elektromagnetickou
kompatibilitu (EMC). Zvlastni pozornost je nutno vénovat kfizeni sekci vodica, jisténi a
zemnéni.

Instrukce pro spInéni pozadavavku zvlastnich EMC norem jsou uvedeny v pfirucce
“Commander SK - EMC”

V zemich Evropské unie musi vSechny pracovni stroje, ve kterych jsou ménice pouzity,
splfiovat tyto normy:

98/37/EC: Safety of Machinery (Bezpecnost strojd)
89/336/EEC: Electromagnetic Compatibility (Elektromagneticka kompatibilita)

Motor

Zkontrolujte, zda je motor nainstalovan v souladu s doporucenimi vyrobce. Zkontrolujte,
zda je hiidel motoru chranéna.

Standardni asynchronni motory jsou navrhovany jako jednorychlostni stroje. Jestlize se
zamysli vyuzit moznosti ménice a provozovat takovy motor nad jeho maximalnimi
projektovanymi ota¢kami, diirazné se doporucuje tuto skuteénost nejdfive projednat s
vyrobcem motoru.

Nizké otacky mohou vést k pfehfati motoru, protoZe uc€inek vnitfniho ventilatoru motoru
klesa se Ctvercem snizovani otacek. Motor by mél byt vybaven ochrannym termistorem,
pfip. jinou tepelnou ochranou. V pfipadé nutnosti je také mozno pouZzit u motoru cizi
ventilaci.

Spravné nastaveni parametrt motoru v ménici ovliviiuje ochranu motoru. Jejich
nastaveni z vyroby (Zakladniho nastaveni) nemusi byt pro dany motor spravné.

Je nezbytné, aby hodnota parametru Pr 06 (jmen. proud motoru) byla nastavena
spravné. Toto nastaveni ovliviiuje spravnou funkci tepelné ochrany motoru.

Nastavovani parametru

Nékteré parametry maji zasadni vliv na provoz ménice. Jejich nastaveni proto nesmi
byt ménéno bez peclivého uvazeni moznych disledkd na cely systém.

Musi byt u€inéna preventivni opatfeni k zabranéni nechténych zmén v dobé& poruchy
nebo proti neodbornému zasahu nekompetentni osoby.

Struény navod Commander SK, typ. vel. A az D
www.controltechniques.cz Druhé vydani
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Elektricka instalace
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1.9.1 Nebezpeci urazu elektrickym proudem
Napéti v nize uvedenych mistech mohou byt pfi¢inou vazného Urazu elektrickym
proudem a mohou byt smrtelna:
» Stfidavé napajeci napéti a pfipojovaci svorky
*  Svorky stejnosmérného meziobvodu, kabely a svorky dynamické brzdy
»  Vystupni kabely a pfipojovaci svorky
» Urcité interni ¢asti ménice a externi volitelné pfisluSenstvi
Pokud neni uvedeno jinak, maji svorky fidici svorkovnice pouze zakladni (jednoduchou)
izolaci a nesmi se jich dotykat.

1.9.2 Pripojeni napajeni
Méni¢ musi byt k napajeci siti pfipojen takovym zplsobem, aby byla bezpecné zajisténa
moznost jeho odpojeni, napf pomoci stykace, odpojovace apod.
Odejmuti krytu ménice, instalacni a servisni prace je mozno provadét az po odpojeni
napajeci sité.

1.9.3 Funkce STOP
Funkce STOP neodstrani nebezpecné napéti z vystupu ménice, motoru nebo externich
volitelnych jednotek.

1.9.4 Zbytkovy naboj
Soucasti meénice jsou kondenzatory v mezilehlém obvodu, které zlistavaji i po odpojeni
stfidavého napajeni nabité na napéti, které mize byt smrtelné. Po odpojeni napajeni je
nutno vyckat min. 10 minut, nez je mozno pokracovat v praci.
Za normalnich okolnosti se tyto kondenzatory vybiji vnitfnimi obvody ménice. Za
uréitych okolnosti v poruchovém stavu je mozné, Ze k vybiti kondenzatord nedojde.
Pokud doslo k takové poruse ménice, pfi niz se displej okamzité pohasne, je mozné, ze
se kondenzatory nevybiji.V takovém pfipadé se obratte na dodavatele ménice..

1.9.5 Zarizeni napajena pomoci zasuvky a vidlice
Zvlastni pozornost je tfeba vénovat pfipadu, kdy je pro napajeni pouzita vidlice a
zasuvka. Zbytkové napéti kondenzatori se muze pres diody vstupniho usmérifiovace
dostat az na vidlici vytazenou ze zasuvky. V pfipadé, Ze je mozné dotknout se kolikl
vidlice, je nutno pouzit vhodny prostfedek pro automatické oddéleni vidlice od ménice,
napf. samodrzné relé.

1.9.6 Unikajici proudy
Méni¢ je dodavan s pfipojenym internim odruSovacim filtrem. Jsou-li jako ochrana
pouzity proudové chranice, potom se tyto mohou vypinat v disledku vysokych
unikajicich prouda.
Blize viz kap. 4.3.1, v€etné informace jak odpojit interni odruSovaci filtr.

Struény navod Commander SK, typ. vel. A az D 7
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Typova rada

Obr. 2-1 Priklad typového oznaéeni

SK A 1

2 XXXXX]

L —

Kod jmen. vykonu, napf.: 00025 = 0,25kW
Kdéd jmen. vst. napajeni: 1 = 110V, 2 = 230V, 4 = 400V

Pocet vst. napajecich fazi: 1 = 1 faze, 3 =3 faze, D =1i 3 faze
Typova velikost

Oznaceni typu: Commander SK

Tabulka 2-1 Jednofazové napajeni 200V az 240V +10%, 48 az 62Hz

Jmenovity Vstupni Typicky_ vst.' Jmenovity Max. vystupni| Min. hoc.:lnota
vykon motoru jisténi proud' p'rl_plne vyst. proud proud (max. brzdného
Typ Yy i zatézi yst.p po dobu 60s) odporu
kW A A A A Q
SKA1200025 0,25 6 4,3 1,7 2,55 68
SKA1200037 0,37 10 58 2,2 3,3 68
SKA1200055 0,55 10 8,1 3,0 4,5 68
SKA1200075 0,75 16 10,5 4,0 6,0 68
Tabulka 2-2 Jednofazové napajeni 100V az 120V +10%, 48 az 62Hz
Jme'novity Vstupni Typickvy_ vst.’ Jmenovity Max. vystupni| Min. hot?nota
vykon &tani proud'pvr!-plne wyst. proud proud (max. brzdného
Typ motoru i zatézi yst.p po dobu 60s) odporu
kW A A A A Q
SKB1100075 0,75 25 19,6 4,0 6,0 28
SKB1100110 1,1 32 24,0 52 7,8 28
Tabulka 2-3 Dualni napajeni (jedno nebo trifazové) 200V az 240V +10%, 48 az 62Hz
. . | Typicky vst.| Max. trvaly . in.
gmenovity  Vstupni | TURLGSEY | oS upnt | amenovity| Max.vist | od
vykon jisténi 5 yatasi . proud (max. -
Typ motoru piné zatézi proud | vyst. proud po dobu 60s brzdného
1faz| 3faz| 1faz| 3faz| 1faz| 3faz odporu
kW A A A A A A A A Q
SKBD200110 1,1 16 10 | 142] 6,7 9,2 5,2 7,8 28
SKBD200150 1,5 20 16 | 17,4 87 12,6 7,0 10,5 28
SKCD200220 2,2 25 | 20 | 232 11,9 17,0 9,6 14,4 28
SKDD200300 3,0 25 16 | 23,6 | 12,5 16,6 12,6 18,9 20
SKD3200400 4,0 20 15,7 19,5 17,0 255 20

Struény navod Commander SK, typ. vel. A az D
www.controltechniques.cz
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Tabulka 2-4 Trifazové napajeni 380V az 480V +10%, 48 az 62Hz g
Typicky Wax. 2
Jmenovity . ypicky Max. trvaly e vystupni | Min. hodnota .3
. Vstupni vst. proud . Jmenovity < 2
T vykon jisténi pFi plné vstupni vyst. proud proud (max.| brzdného )
yp motoru il proud . po dobu odporu =
zatézi
60s) 2
KW A A A A A Q 3
SKB3400037 0,37 6 1,7 25 1,3 1,95 100 ;I
SKB3400055 0,55 6 2,5 3,1 1,7 2,55 100 &
SKB3400075 0,75 6 3,1 3,75 21 3,15 100 =
SKB3400110 11 6 4,0 4,6 2,8 4,2 100 22
SKB3400150 1,5 10 5,2 5,9 3,8 57 100 g g
SKC3400220 2,2 16 7.3 9,6 51 7,65 100 3 g—
SKC3400300 3,0 16 9,5 11,2 7,2 10,8 55
SKC3400400 4,0 16 11,9 13,4 9,0 13,5 55 sm
SKD3400550 55 16 12,4 14,3 13,0 19,5 53 g’—_; 2
SKD3400750 7,5 20 15,6 16,9 16,5 24,75 53 § %
Vystupni kmitocet =
0 az 1500Hz :
. . v ar Q
Vystupni napéti 8
110V méniée: 3
1 fazové, od 0 do max. 240Vst (nastavitelné pomoci Pr 08) 2
110V méniCe maiji na stfidavém vstupu nasobic napéti. 3
QO
o 3
200V a 400V ménice: g.
3 fazové, od 0 do max. vst. napéti (240Vst nebo 480Vst, nastavitelné pomoci Pr 08)
2
Es
- . vor o v - v Y ~ . [N
Vystupni napéti miZe byt béhem decelerace zvySeno az o 20%, viz Pr 30. g S
o Q
Hodnota max. vstupniho proudu slouzi k dimenzovani kabel( ajisténi. V pfipadech, kde é g
se max. vstupni proud nepfedpoklada, je mozno pro jejich dimenzovani pouzit hodnoty oy
typického vst. proudu pfi pIné zatézi. Blize viz pfiru¢ka “Technicka data Commander &
SK” o
&
3
@
;*:.
s
g
o2
T o
5 2
@
2
=
Zo
=4
23
Eo
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Mechanicka instalace

3
Rozvadéé
& Méni¢ je ur€en pro montaz do rozvadéce, ktery umozriuje pfistup pouze osobam s po-
tfebnou kvalifikaci a osobam opravnénym, a ktery zajistuje potfebné kryti.

Méni¢ je navrzen pro pouziti v prostfedi klasifikovaném jako stuperi znecisténi 2 v soula-
du s IEC60664-1. To znamena pouze suché prostfedi neobsahuijici vodivé necistoty.

Varovani

Ménic¢ je standardné proveden v kryti IP20.
Obr. 3-1 Rozméry ménice

|« G > < F >
'y . 1 o D
) Kl
) ™
— == —
'y | l'::
==
==
===
=
T Il
T ———21
: e
AB I =========={l ]
H = ==
S =—— |
([ 1
0 \L J
[ /
.. ! I — < E >
>, ~ v I
Montazni diry: 4 x M4 (typ. vel. A az C), 4 x M5 (typ. vel. D)
Tabulka 3-1 Rozméry ménice
Typova A B C D E F G H* 1
velikost mm mm mm mm mm mm mm mm mm
A 140 154 1 64 75 145 104 143
B 190 205 10,9 65,9 85 77 156 155,5 194
C 240 258 10,4 81,1 100 91,9 173 244
D 300 335 14,5 100,5 115 198 315

* Montaz na listu DIN je mozna pouze pro typovou velikost A a B.

Je-li méni¢ namontovan na listu DIN v aplikacich, kde je méni¢ vystaven narazim a
vibracim, potom se doporucuje k pfipevnéni ménic¢e pouzit i doIni pfipeviiovaci Srouby.
Pracuje-li ménic v instalaci, kde se o€ekavaji silné narazy a vibrace, je doporu¢eno
montaz na listu DIN nepouzivat a pouzit montaz na panel.

DIN lista umoZfiuje, Ze k upevnéni nebo odejmuti ménice od DIN liSty neni potfeba
zadné naradi. Pfed montazi se ujistéte, ze lista DIN je orientovana spravné (pfichyco-
vacim okrajem smérem nahoru).

Pouzita DIN liSta musi odpovidat DIN46277-3.

10 Struény navod Commander SK, typ. vel. A az D
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Obr. 3-2 Minimalni montazni vzdalenosti

@
[}
N
i3]
g2
@
> )
<
e
]
<
5
&
Q
[
==
=
n 9
53
o 3
22
3
28
5z
8%
c [6)
<
4 2
3
o
S A B [o] 54
Typova velikost 3
mm mm mm
A 0 ]
O
B (<0.75kW) 10* 8
B (>1.1kW) nebo B (110V) 10 0 100 z
C 50*
D 0 %
s ra ’ e . z . ¥ _rwo v s =
* Minimalni vzdalenost mezi zakladnami ménica pfi montazi na panel. g ®
c
Obr. 3-3 Celni pohled na ménic (zobrazena typova vel. B) E g
< @
o 3
g3
E)
[+0
]
9
QD
I Q
Displej —> i §
:x’.
O
Pozice pro karty /‘ ‘ N ‘
Smart / Logic Stick ‘ ‘
‘ = wnoe s
T RMTTTBTE =
‘ E B| B2 B3 B4 BS B§ BT ‘ — %
] %ﬂ [eX:]
o === | 23
Kook ceses WOOOOOOL | Ridic gz
onektor | L i ~ O
sériové linky ——> ig\ﬂ\ﬂ\ﬂ\ﬂ\m\ﬂr svorkovnice 8
\— Enoon00) z
ETT T 000 ‘
] Pozice volitelného o
o ©
Ochranny kryt konektoru < modulu (jen pro ER
volitelného modulu P m— Qﬂ ‘x ” velikosti B, C a D) g8
(jen pro velikosti B a C) \\'U ataYat= A sitova =
s < ‘ svorkovnice
B@DSiB Y
4" | Tahlo interniho o
odrusovaciho filtru 82
c (o]
= o
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4 Elektricka instalace

4.1 Silova svorkovnice
Obr. 4-1 Silova svorkovnice u typové velikosti A

odrus. filtr*
[ ] + L1 [L2/N[ U v w

%)%9)%|%)%)%)%)

PE

ol

Volitelné

ynl}—® -]
* O

e 1 - Brzdny
prisluSenstvi odpor
Zafizeni Volitelny
tepelné A
ochrany vst. reaktor napéjeni
Stop Jisténi
|
'
'
) I
Hiavni -
vypina¢
___________________________ Hlavni
vypinaé

Obr. 4-2 Silova svorkovnice u typové velikosti B, C aD

L1 | L2 [L3/N| U v

%%%%%)%
%%%%%)%
1

@@@@@é

. |
Volitelny Brzdhy i
odrus filtr H odpor : =
Zafizeni ! Ze'm i
- tepelné ' napajeni
Volitelny ochrany| i —
vst. reaktor H Zem
Stop ! napajeni
|
Hlavni !
vypinaé H
I:I |:| |:|Jiéténi w i
|
- 1
- 1
1
|
H
/ / | i E
bl i
Hilavni Volitelna Gprava
vypinaé

Ochrana stfidavého napajeni
& Napajeni méni¢e musi byt vybaveno vhodnou ochranou proti pfetizenim a zkratim

(napf. pojistky nebo jistice). Nedodrzeni tohoto pozadavku mlze zpUsobit riziko pozaru.
Bliz§i Udaje o jisténi viz pFirucka “Technicka data Commander SK” .
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Méni¢ musi byt uzemnén vodi¢em o pfifezu odpovidajicimu pfislusné norme.
Viz také Varovani v kap. 4.2 “Unikajici proudy”.

oeud
1d 1sougadzag

-
<
Za Uc¢elem odstranéni rizika pozaru je nutno dodrzet utahovaci moment Sroubl v ko- kS
- I’ . . e z Q-
nektoru vykonové svorkovnice, viz nize uvedena tabulka 3
s
Typ. velikost Utahovaci moment Sroubti vykonové svorkovnice 55
3
A 0,5Nm g5
o3,
B,CaD 1,4 Nm 33
F)

Teplota brzdného odporu muze doséhnout vysokych hodnot. Umistéte jej tak, aby teplo
vyzafované timto odporem nepo$kodilo okolni zafizeni. PouzZijte kabel s izolaci odolnou
vysokym teplotam.

C Brzdny odpor: Vysoka teplota a tepelna ochrana

adejejsul
Byoual3

Varovani

Je nezbytné, aby byl brzdny odpor chranén proti pfetizeni zpdsobeném poruchou Fidicich 5]

obvodul brzdy v ménici. Pokud brzdny odpor nema svou vlastni ochranu, potom musi byt %

pouzit obvod (napf. jako na obr. 4-1 nebo 4-2), ktery v pfipadé pretizeni brzdného odporu g

odpoji ménic¢ od sité. %

Brzdnym odporem prochézi ss proud. Nepfipojujte proto brzdny odpor do série s kontaky —

relé, které jsou dimenzovany na st proud. g

3

Pokud je k dualnim méni¢tim (SKxDxxxxxx) pfivedeno jednofazové napajeni 230V, pfipojte 2

jej nasvorky L1 aL3.

ZY

Z
Pfipojeni fidici svorkovnice viz Pr 05. N %
o c
Bliz&i informace o internim odruSovacim filtru viz kap. 4.3.1. ’é 8
o 3
T N
4.2 Unikajici proudy 3
Velikost unikajicich proudl zavisi na tom, zda je pfipojen interni odru$ovaci filtr. Méni¢ g

je z vyroby dodavan s pfipojenym odruSovacim filtrem. Pokyny pro jeho odpojeni jsou o

uvedeny v kap. 4.3.2. %

o

;x’.

Interni odrusovaci filtr pripojen
30pA ss (10MQ interni vybijeci odpor ; vyznamny v pfipadech, kdy se méfi stejnosmérné
unikajici proudy)

Typova velikost A
10mAst pfi napajeni 230V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)
Typova velikost B
1 fazové napajeni 110V
10mAst pfi napajeni 110V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)
Typova velikost B a C
1 fazové napajeni 230V
20mAst pfii napajeni 230V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)
3 fazové napajeni 230V
8mAst pfi napajeni 230V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)
3 fazové napajeni 400V
8,2mAst pfi napajeni 415V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)

(suondo)
INsuagnisiyd uleHIoA

nJyjswesed
weuzeg
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0 2oBWLIOJ|

Struény navod Commander SK, typ. vel. A az D 13
Druhé vydani www.controltechniques.cz



Typova velikost D
1 fazové napajeni 230V
20.5mAst pfi napajeni 230V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)
3 fazové napajeni 230V
8mAst pfi napajeni 230V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)

3 fazové napajeni 400V
10,5mAst pfi napajeni 415V/50Hz (proporcionalné dle velikosti vst. napéti a kmitoctu)

VySe uvedené unikajici proudy se tykaji pouze ménice s pfipojenym internim odrusovacim

filtrem a nezahrnuji dal$i pfipadné unikajici proudy motoru a motorového kabelu.

Interni odrusovaci filtr odpojen
<1mA

Na vstupu ménice zapojena prepétova ochrana, ktera je v obou pfipadech je pfipojena

k zemnici svorce. Za normalnich okolnosti je vliv této ochrany na unikajici proudy
zanedbatelny.

A

Varovani

Je-li interni odrusovaci filtr pfipojen, unikajici proudy jsou vysoké. V tom pfipadé musi
byt zemni spojeni provedeno dvéma nezavislymi pevnymi vodici o prdfezu stejném jako
napajeci vodiée. Méni¢ je za timto igelem opatfen dvéma zemnicimi svorkami. Ugelem
je snizeni rizika v pfipadé preruSeni jednoho z nich.

4.21

4.3
4.3.1

Pouziti proudovych chranici
Bézné se pouzivaji tfi typy proudovych chrani¢i vyhodnocujicich zbytkové (unikajici)
proudy:
AC vyhodnocuji stfidavé chybové proudy
A detekuiji stfidavé a pulzujici stejnosmérné chybové proudy (za pfedpokladu,
Ze stejnosmérny proud klesa k nule alespori jedenkrat béhem poloviny cyklu)
B detekuji stfidavé proudy, pulzujici i hladké stejnosmérné proudy
» Typ AC by se nikdy nemél pouzivat v sitich s ménici
* Typ A se mlze pouzit pouze pro jednofazoveé napajené ménice
» Typ B musi byt pouzit pro tfifazové napajené ménice

EMC

Interni odrusovaci filtr

Doporuéuje se, aby interni odru$ovaci filtr byl pfipojen, pokud neni zvlastni diivod pro
to, aby byl odpojen.

Pokud je méni¢ napajen ze sité IT, potom musi byt interni odruSovaci filtr odpojen.
Interni odru$ovaci filtr snizuje Uroven ruseni do napajeci sité. Pokud je motorovy kabel
kratky, je pravdépodobné, Zze pozadavky normy EN61800-3 budou spinény i pro druhé
prostredi.

Je-li motorovy kabel delsi, i tak tento filtr snizuje uroven vf ruSeni. Je-li kabel stinény a
jeho délka neprekroCi povolenou délku, je nepravdépodobné, Ze blizka zafizeni budou
ruSena.

Doporucuje se, aby interni odrusovaci filtr byl pfipojen ve v§ech aplikacich, pokud
nezvysuje nad pfipustnou mez unikajici proudy nebo pokud plati nékteré z vySe
uvedenych omezeni.

14
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4.3.2 Odpojeni interniho odrusovaciho filtru
Obr. 4-3 Odpojeni interniho odrusovaciho filtru

oeud
1d 1sougadzag

g

e

]

<

Qo

Interni o

odrus. filtr s
Tahlo zcela zasunuto: - s %
odrusovaci filtr zapojen g’,). S
=
g3
o 2
&

aoeje)Sul
Byoual3

Interni
odrus. Filtr}

<
Tahlo zcela vysunuto: = g

odruovaci filtr odpojen 3

4.3.3 Dalsi opatreni pro EMC -
Uvedena opatfeni jsou nutna, jestlize je vyzadovano pfisnéjsi dodrzovani norem EMC: §

*  Provoz v prvnim prostfedi dle EN61800-3 g»

*  Splnéni obecnych norem pro vyzafovani

« Je-li v blizkosti zafizeni citlivé na elektromagnetické ruseni %U
V téchto pfipadech je nutno: a®

*  Pouzit pfislusny externi odrusovaci filtr ; s
» Pouzit stinény motorovy kabel, stinéni pfipojit ke kovovému zemnicimu panelu g §
* Pouzit stinéné Fidici kabely, stinéni pfipojit ke kovovému zemnicimu panelu <3
Kompletni pokyny Ize nalézt v pfiruéce Commander SK EMC Guide. %

Pro vSechny typy Commander SK jsou také k dispozici externi odruSovaci filtry. o
Technické parametry svorek svorkovnice fizeni 3

)

Ridici obvody jsou od silovych obvodu oddéleny pouze zakladni (jednoduchou) izolaci.
Uzivatel (instalator aplikace) musi zajistit, aby externi fidici obvody byly opatfeny dalsi
izolaci (pfidavnou), dimenzovanou pfinejmensim na stfidavé napajeci napéti silovych

44
obvodd ménice, a aby byl znemoznén dotyk Zivych &asti pfipojenych externich Fidicich

obvodu.

(suondo)
INsuagnisiyd uleHIoA

Jestlize Fidici obvody maiji byt spojeny s dal$imi obvody klasifikovanymi jako SELV
(obvody bezpeéného napéti - napfiklad osobni pocita¢) , musi byt toto spojeni
provedeno s oddélovaci izola¢ni bariérou s klasifikaci rovnéz SELV.

nJyjswesed
weuzeg

TN 1oeqsibal
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li byt volitelny modul pouZzit, je nutno odstranit (vylomit) ochranny kryt tohoto konektoru.
Tento kryt znemozriuje uzivateli pfimy dotyk s kontakty tohoto konektoru. Je-li ochranny

kryt odstranén a volitelny modul do tohoto konektoru zasunut, pak pfimému dotyku s
kontakty konektoru zabrariuje samotny volitelny modul. Je-li ndsledné volitelny modul
vyjmut a méni¢ je dale uZivan samostatné bez volitelného modulu, potom uZivatel MUSI
zajistit ndhradu ochranného krytu (napfiklad zalepenim otvoru vhodnou, napétové
dostate¢né dimenzovanou izolaéni paskou apod.)

2 Pfedchozi upozornéni jsou platna také pro konektor pro pfipojeni volitelnych moduld. Ma-

Podrobnéji o funkci svorek viz Pr 05.
Méni¢ umoznuje pouze pozitivni logiku, tz. Ze digitalni vstupy jsou aktivni pfi pfipojeni
+
Se-ﬁi\lljtné negativni logika, kontaktujte Control Techniques Brno s.r.o.
Analogové vstupy jsou vyrobcem nastaveny jako unipolarni. Nastaveni bipolarniho
rezimu, viz pfiru¢ka “RozS$ifeny ndvod Commander SK”.

Funkce svorek je uvedena pro tovarni nastaveni (Pr 29 = Eur), blize viz Pr 05

LM OV Fizeni

Analogovy vstup 1 (A1), napétovy nebo proudovy

Rezim je dan parametrem Pr 16

Tovarni nastaveni 4 az 20mA

Rozsahy 4-20, 20-4, 0-20, 20-0, 4-.20, 20-.4, VoLt (blize viz nize)

Meze Rozsa’h j’e automa.ticky nas_taven tak, ie’jelho minimum
odpovida Pr 01 a jeho maximum odpovida Pr 02

Vstupni impedance 2009 (proudovy vstup), 100kQ (napétovy vstup)

Rozliseni 0,1%

0-20: Proudovy vstup 0 az 20mA, (20mA odpovida plnému rozsahu)

20-0: Proudovy vstup 20 az OmA, (OmA odpovida plnému rozsahu)

4-20: Proudovy vstup 4 az 20mA, porucha “cL1” pfi ztraté signalu, (20mA odpovida
plnému rozsahu)

20-4: Proudovy vstup 20 az 4mA, porucha “cL1” pFi ztraté signalu, (4mA odpovida
plnému rozsahu)

4-.20: Proudovy vstup 4 az 20mA, bez poruchy pfi ztraté signalu, (20mA odpovida
plnému rozsahu)

20-.4: Proudovy vstup 20 az 4mA, bez poruchy pfi ztraté signalu, (4mA odpovida
plnému rozsahu)

VoLt: Napétovy vstup 0 az 10V
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Zdroj +10V
Maximalni zatizeni

| 5mA

T4

Analogovy napétovy vstup 2 (A2) nebo digitalni vstup

Rezim je dan parametrem Pr 7.11

Tovarni nastaveni

Analogovy napétovy vstup

Rozsahy

0 az +10V (analogovy), 0 nebo +24V (digitalni)

Meze (pro analogovy vstup)

Rozsah je automaticky nastaven tak, Ze jeho minimum
odpovida Pr 01 a jeho maximum odpovida Pr 02

Rozliseni

0,1%

Vstupni impedance

100kQ (napétovy vstup), 6k8 (digitalni vstup)

Komparaéni uroven digitalniho vstupu

+10V (pouze pozitivni logika)

T5

Beznapét'ovy spinaci kontakt interniho relé

oeud
1d 1sougadzag

epe) enodA|
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aoejejsul
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Funkce relé je dana parametrem Pr 8.27 2
>
P . Poruchové relé (relé je pfitazeno, je-li méni¢ pod g
Tovarni nastaveni i . * Q
napétim a neni v poruse) o
QO
Napétova zatizitelnost kontaktd 240Vst/30Vss 3
Proudova zatiZitelnost kontaktt 2A/6A (pfi odporové zatézi) o
Napétova pevnost 1,5kVst (kategorie prepéti Il) §
@
g
e e —_— " . 2y
Je nutno zajistit patfi€énou ochranu (pojistku nebo jinou nadproudovou ochranu) obvodu 3
kontaktu relé. g &
c
23
o Q
< @
g 3
= %
m Analogovy napétovy vystup %
Funkce je dana parametrem Pr 36 o
Tovarni nastaveni Otacky motoru %
Rozsah 0az +10V 2
=
Y
Meze 0V odpovida 0Hz nebo ot/min
+10V odpovida Pr 02 <
Max. vyst. proud 5mA %
Rozlisent 0,1% o3
:‘.-gu
Sa
Zdroj +24V 2 §
Maximalni zatizeni 100mA g
m Digitalni vystup
e}
Funkce je dana parametrem Pr 35 5 %
Zakladni nastaveni Indikace nulovych otacek i §
Rozsah 0 nebo +24V -
Maximalni zatizeni 50mA pfi +24V (proudovy zdroj) 33
Q
=1
. . . 53
Celkovy proud zdroje +24V je 100mA. 82
L~ . v . (o]
To znamena, Ze max. celkovy odbér ze svorek B2 a B3 je 100mA. So




=73 Digitalni vstup - Blokovani/Reset */**

213 Digitalni vstup - Provoz vpred **

=]l Digitalni vstup - Provoz vzad **

Y@l Digitalni vstup - Volba analogového vstupu A1 nebo A2

Logika Pouze pozitivni logika
Rozsah 0 nebo +24V
Komparaéni uroven +10V

* Blokovani

Je-li svorka Blokovani rozpojena, je vystup ménice blokovan a motor volnobézné
dobiha. Ménic¢ nepovoli nasledné odblokovani dfive nez za 1sec.

Reset

Po odeznéni pficiny poruchy svorku B4 rozepnéte a znovu sepnéte. Je-li sepnuta
svorka Provoz vpfed nebo Provoz vzad, méni¢ se ihned rozebéhne.

*

*

Vstup spoustény hranou signalu

Po odeznéni pfi¢iny poruchy a provedeni Reset tlacitkem STOP na klavesnici
ménice je nutno pro rozbéhnuti ménice rozepnout a znovu sepnout svorku
Blokovani nebo Provoz vpfed nebo Provoz vzad. To zajistuje, Ze se méni¢
nerozbéhne po stisknuti tlacitka Stop na klavesnici ménice.

Jestlize jsou sepnuty svorky Blokovani a Provoz vpfed nebo Blokovani a Provoz vzad, a
na ménic je pfivadéno napéti, pak ménic se rozjede na nastavenou rychlost.

Jestlize jsou soucasné sepnuty svorky Provoz vpfed a Provoz vzad, méni¢ zastavi po
rampé a dle rezim( stop danych v Pr 30 a Pr 31.
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5 Ovladaci panel

Ovladaci panel se vyuziva pro:

» zobrazeni pracovnich rezimd ménice

»  zobrazeni poruchovych kodl zobrazeni hodnoty vybraného parametru
» zobrazeni a zmény hodnot parametr(i

» Stop, Start a Reset ménice

Obr. 5-1 Ovladaci panel

M indikuje, Ze je zvolena mapa motoru 2.
5.1 Programovaci tlacitka
Tlacitko @ MODE se pouziva pro zménu rezimu displeje (pracovniho rezimu ménice)

Tlacitka @ NAHORU a @ DOLU se pouzivaji pro vybér &isla parametru a nastaveni
jeho hodnoty. V rezimu Oviadani z klavesnice ménice mohou ménit otacky motoru.

5.2 Akeéni tlacitka

Tlagitko @) START se pouziva pro Start ménice v rezimu Ovladani z klavesnice ménice.

Tlacgitko @ STOP/RESET se pouziva pro Stop nebo Reset ménice v rezimu Ovladani z
klavesnice ménice. MUze byt také pouzito pro Reset ménice i v rezimu Ovladani ze
svorkovnice.

Je mozné ménit hodnoty parametr( rychleji. Viz kap. 4 v manualu Rozsifeny navod
Commander SK.
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5.3

Prace s parametry

Uvedeny postup je popsan po prvnim pfipojeni napajeni k ménici a pfedpoklada, ze

zadna svorka neni pfipojena, zadny parametr nebyl zménén a bezpecénostni kéd nebyl
nastaven.

Obr. 5-2

ZAKLADNI REZIM

Dret m Stisknout Stisknout
min 2s a uvolnit a uvolnit
T Po 4 min
REZIM VYBERU PARAMETRU
Zvolit parametr pro zobrazeni
Stisknout @ nebo g
Cislo parametru blika
Stisknout Parametry ulozeny Stisknout
a uvolnit a uvolnit

REZIM NASTAVENiI PARAMETERU

Zménit hodnotu parametru

Stisknout @ nebo@

Hodnota parametru blika

Je-li v Zakladnim rezimu tlagitko @ MODE stisknuto na dobu del$i nez 2 vtefiny, potom
displej bude misto vystupniho kmito¢tu (otd€ek motoru) zobrazovat zatizeni, a naopak.

Kratké stisknuti tlaitka @ MODE zpUsobi zménu Zakladniho reZzimu na Rezim vybéru
parametru. Na levém displeji nyni blika €islo parametru. Na pravém displeji je
zobrazena hodnota tohoto parametru.

Opétovné kratké stisknuti tlacitka @ MODE zpUsobi zménu Rezimu vybéru parametru
na Rezim nastaveni parametru. Pravy displej blikd hodnota parametru, ktery je
zobrazen na levém displeji.

Stisknuti tlacitka @ MODE v Rezimu nastaveni parametru vrati méni¢ do Rezimu
vybéru parametru. DalSi stisknuti tlacitka @ MODE vréati méni¢ do Zakladniho rezimu.
Je-li v8ak v Rezimu vybéru parametru stiknuto tlacitko @ NAHORU nebo @ DOLU,

zméni se na displeji Cislo parametru a nasledné stisknuti tlagitka @ MODE pfepne
méni¢ znovu do ReZimu nastaveni parametru. To umozruje uzivateli pfi uvadéni
ménice do provozu snadno nastavovat parametry.
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Indikace v Zakladnim rezimu

Levy displej Vyznam Vysvétleni

Ménic¢ je odblokovan (svorka B4 je sepnuta) a ¢eka na povel

Ménic pripraven Start. Most stfidace je neaktivni.

Svorka B4 je rozepnuta nebo motor volnobézné dobiha po
povelu Stop (je-li zvolen rezim volnobé&zného dobé&hu) nebo
je ménic blokovan v prabéhu resetovani poruchy.

Most stfidace
blokovan

oeud
1d 1sougadzag

Ménic v poruse Kaéd poruchy je zobrazen na pravém displeji.

epe) enodA|

Rezim ss brzdéni po

povelu Stop ss brzdici proud je aplikovan do motoru.

Vypadek sité Viz Rozsifeny navod Commander SK.

Indikace otacek

Levy displej Vyznam

Vystupni kmito€et ménice v Hz

Otacky motoru (ot/min)

Otacky motoru v jednotkach definovanych uzivatelem

Indikace zatizeni
Levy displej Vyznam

Zatizeni ménice v % jmen. proudu motoru

Vystupni proud méni¢e v Ampérech
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5.4 UloZeni parametri
Parametry jsou zapamatovany automaticky po potvrzeni zmény jejich hodnoty, {j.
po’stisknuti tlacitka @ MODE pfi pfechodu z ReZimu nastaveni parametru do ReZimu
vybéru parametru.
5.5 Pristup k parametriim
Parametry jsou uspofadany do tfi urovni. Tyto Urovné Ize volit pomoci Pr 10, viz tab.5-1.
Uzivatelsky bezpecénostni kéd (Pr 25) uréuje, zda je mozné hodnoty parametrd ménit
(RW) nebo pouze gist (RO).
Tabulka 5-1
Urovné pristupu k parametrim (Pr 10) Pristup k parametram
L1 Pr01azPr10
L2 Pr 01 az Pr 60
L3 Pr 01 az Pr 95
5.6 Bezpecnostni kod
UZivatelsky bezpeénostni kéd slouZi k zabranéni nechténé nebo neopravnéné
manipulaci s parametry.
Aktivace uzivatelského bezpecnostniho kédu zplisobi, Ze hodnoty parametru Ize pouze
Cist.
Méni¢ je od vyrobce dodavan bez nastaveni Uzivatelského kédu (Pr 25 = 0).
Struény navod Commander SK, typ. vel. A az D 21
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5.6.1 Nastaveni (aktivace) uzivatelského kédu

* Nastavte Pr10=1L2.
» Nastavte Pr 25 na pozadovanou hodnotu Uzivatelského kédu, napf. 5.
* Nastavte Pr10 = Loc.

»  Stisknéte tlagitko @ MODE. Uzivatelsky kdd je nyni nastaven a aktivni.
*  Pr10 se automaticky nastavi na hodnotu L1 a Pr 25 je vynulovan.
» Uzivatelsky kod je nyni nastaven a aktivni.
« Uzivatelsky kod je aktivni i po odpojeni a znovupfipojeni ménice k siti.
5.6.2 Odblokovani uzivatelského kédu
* Nastavte parametr, ktery chcete ménit, napf. Pr 01 (na levém displeji tedy blika 01).
«  Stisknéte tlacitko @ MODE. Na pravém displeji za¢ne blikat "CodE".
»  Stisknéte tlacitko @ NAHORU. Levy displej zobrazuje "Co".
+  Tlacitky @ NAHORU a @ DOLU nastavte spravnou hodnotu uZivatelského kodu.

- Stisknéte tlagitko (@) MODE.

* Pokud byl kéd zadan spravné, levy displej zobrazuje vybrany parametr z kroku 1
(v nasem ptikladu Pr 01) a na pravém displeji blika hodnota tohoto parametru.
UZivatelsky kod je nyni odblokovan a je mozno editovat parametry.

*  Pokud kdd nebyl zadan spravné, ménic se vrati do rezimu vybér parametru
(v nadem pfipadu na levém displeji blika 01). Zopakujte znovu cely postup a vlozte
spravnou hodnotu kédu.

5.6.3 Opétovna aktivace uzivatelského kédu
Poté co byl uzivatelsky kéd odblokovan a byly provedeny poZzadované zmény hodnot
parametr(, Ize uzivatelsky kéd znovu aktivovat:

* Nastavte Pr 10 na hodnotu LoC.
- Stisknéte tlagitko (@) MODE.
5.6.4 Deaktivace uzivatelského kodu

Deaktivace znamena nastaveni uZivatelského na hodnotu 0, tz. Ze uZivatelsky kod je
neaktivni.

* Nastavte Pr 10 na hodnotu L2.

* Nastavte Pr 25.

+  Odblokujte uzivatelsky kod dle postupu popsaného vyse.
* Nastavte Pr 25 na hodnotu 0.

. Stisknéte tlagitko (@) MODE

Pokud jste uzivatelsky kod ztratili nebo zapomnéli, kontaktujte Control Techniques Brno

5.7 Obnoveni tovarniho nastaveni parametrt
Ujistéte se, Ze ménic€ neni v chodu (na displeji sviti napf. “rd” nebo “ih”.
* Nastavte Pr 10 na hodnotu L2.

* Nastavte Pr 29 na hodnotu “EUR” a stisknéte tlaCitko @ MODE. Tim je Zakladni
nastaveni obnoveno (pro evropské podminky).
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6 Parametry

Parametry jsou uspofadany do téchto skupin (Urovni):
Uroveii 1

oeud
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Pr 01 az Pr10:

Uroveii 2

Pr11 az Pr12:
Pr15 az Pr 21:
Pr 22 az Pr 29:
Pr 30 az Pr 33:
Pr 34 az Pr 36:
Pr 37 az Pr 42:
Pr 43 az Pr 44:

Pr 45:

Pr 46 az Pr 51:
Pr 52 az Pr 54:
Pr 55 az Pr 58:

Parametry, jejichz nastaveni vétSinou postaci pro jednoduché
aplikace

Parametry pro nastaveni rezimd ovladani ménice
Parametry tykajici se zadavani otacek

Parametry tykajici se displeje a klavesnice
Konfigurace systému

Uzivatelské nastaveni vstupl/vystupl

Parametry tykajici se motoru (nestandardni nastaveni)
Parametry tykajici se sériové linky

SW verze ménice

Parametry tykajici se fizeni externi brzdy
Parametry tykajici se volitelného modulu Fieldbus
Registr poruch

epe) enodA|
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Pr 59 az Pr 60:

Pr 61 az Pr70:
Uroven 3

Pr 71 to Pr 80: Uzivatelem programovatelné parametry 1 az 10

Pr 81 to Pr95: Parametry pro diagnostiku

Tyto parametry mohou byt pouzity pro pfistup a nastaveni parametrd Rozsifeného

Parametry tykajici se uzivatelského liniového programu ménice
Hodnoty parametrl nastavenych v parametrech Pr 71 az Pr 80

menu (o RozS8ifeném menu viz pfiru¢ka “Rozsifeny navod Commander SK”).

1. Hodnoty Zakladniho nastaveni jsou uvedeny pro evropské podminky (Pr29=EUR).
2. Typ parametru: RO (pouze pro ¢teni), RW (Ize Cist i zapisovat nové hodnoty)
3. Cislo uvedené pod éislem parametru je ekvivalentem tohoto parametru v
Rozsifeném menu

|oued joepejnQ
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221UW JUBPBAN B|YIAY
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6.1 Popis parametru - Uroven 1
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Minimalni kmitocet 0azPr02Hz 0,0 RW
Dolni mez vystupniho kmito¢tu ménice ur€ujici minimalni otacky motoru v obou
smérech otaceni
Hodnota Pr 01 odpovida OV napétového zadavaciho signalu nebo minimalni hodnoté
proudového zadavaciho signalu.
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Maximalni kmitocet 0 az 1500 Hz 50,0 RW

(suondo)
INsuagn|siyd ujeHIoA

Horni mez vystupniho kmito¢tu ménice uréujici maximalni ota¢ky motoru v obou
smérech otaceni.

Je-li Pr 02 nastaven na nizsi hodnotu nez Pr 01, potom se Pr 01 automaticky nastavi na
hodnotu Pr 02.

Hodnota Pr 02 odpovida +10V napétového zadavaciho signalu nebo maximalni
hodnoté proudového zadavaciho signalu.
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Vystupni kmitocet méni€e muze prekro€it hodnotu Pr 02 vlivem kompenzace skluzu a
proudového omezeni.

Pr

Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ

Akcelerace 5,0
0 az 3200,0 s/100Hz RW

Decelerace 10,0

Doba nutna ke zvySeni nebo sniZeni vystupniho kmitoctu o 100Hz a to v obou smérech

otaceni.

Je-li zvolena jedna z moznosti standardni rampy (viz Pr 30), potom vraci-li motor energii
(generatoricky chod), mGze byt doba decelerace automaticky prodlouzena (snizeni
moznosti vybaveni poruchy “OU”).

Pr

Funkce

Rozsah Zakladni nastaveni Typ

Prednastavené konfigurace ménice

AlLAV, AV.Pr, AlL.Pr, Pr, PAd,

E.Pot, tor, Pid, HUAC ALAV

RW

Pomoci tohoto parametru Ize zvolit jednu z pfednastavenych konfiguraci ménice, tj.
zvolit zpusob zadavani kmitoctu v obvyklém rezimu nebo zvolit jeden z dalSich
pfednastavenych rezim (tj. bud motorpotenciometr nebo Fizeni momentu nebo
uzivatelsky PID regulator nebo rezim pro aplikace ventilatorti a ¢erpadel).

Je-li nastaveni Pr 05 zménéno, potom se parametry souvisejici se zménou konfigurace
nastavi do svého zakladniho (tovarniho) nastaveni.

Ve vSech nize uvedenych konfiguracich ma interni relé funkci poruchového relé.

75|
OK '< Porucha)/
6]
Konfigurace Popis
ALLAV Vystupni kmitocet se zadava bud napétim (svorka T4) nebo
proudem (svorka T2)
AV.Pr Vystupni kmitocet se zadava bud napétim (svorka T2) nebo
3 prednastavenymi kmitoCty (svorky T4 a B7)
Al.Pr Vystupni kmitoCet se zadava bud proudem (svorka T2)
nebo 3 pfednastavenymi kmitocty (svorky T4 a B7)
Pr Vystupni kmitoCet se zadava 4 prednastavenymi kmitocty
(svorky T4 a B7)
PAd Vystupni kmitoCet se zadava z ovladaciho panelu ménice
E.Pot Motorpotenciometr
tor Rizeni momentu
Pid Uzivatelsky PID regulator
HUAC Aplikace ventilatort a ¢erpadel
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Obr. 6-1 Pr 05 = ALAV

Obr. 6-2 Pr 05 = AV.Pr
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Ofr1] ov O] ov
Analogovy vstup 1 (A1), 10k Analogovy napétovy
otacek pro A1 Dsz napét. nebo proudovy (2kmin) D|T2 vstup 1 (A1)
O3] zdroj +10v O] 73] zdroj +10v
10k Analogovy vstup 2 (A2), j Volba aktivni
(2kmin) L napétovy nebo digitalni o reference
—fv\+ 1] Analogovy napétovy */V\* 1] Analogovy napétovy
U vystup (otacky) Y vystup (otagky)
soay Ole2| zdroj +24v 20y O[s2] zdroj +24v
-l & Digitalni vystup -I < Digitalni vystup
[€ Ofes (nulové otacky) [ Olss (nulové otacky)
ov ov -
O[B4] Blokovani / Reset ] O[B4| Blokovani / Reset
D|B5 Provoz vpred | |:||B5 Provoz vpred
‘r EIlBG Provoz vzad |:||56 Provoz vzad
: I A2 I-I/ -
Volba analogového Ols7 Volba aktivni
A1l D|B7 vstupu A1 nebo A2 | reference
Svorka B7 rozpojena: aktivni je analogovy T4 B7 | Aktivni zadavaci signal
vstup 2 (A2) - napétovy 0 0 A1 (svorka T2)
. L . 0 1 Prednast. ot. 2 (Pr 19
Svorka B7 spojena: aktivni je analogovy _ ( )
vstup 1 (A1) roudovy 1 0 Pfednast. ot. 3 (Pr 20)
p P y 7 1 Prednast. ot. 4 (Pr 21)

Obr. 6-3 Pr 05 = Al.Pr

Obr. 6-4 Pr 05 =Pr
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O[] ov Ofr1] ov
Zadavaci signal Analogovy proudovy 5
Ofr2] G5 " Ofr2| Nepouzio
O[73| zdroj +10v O3] zdroj +10v
j Volba aktivni j ni
Q)4 reference O L‘;ﬁz:gvm
-\ \E Analogovy napétovy () ? SOV
B1| % s \Y [|B1| Analogovy napétovy
\\_/j | vystup (otacky) O vystup (otacky)
oy O[B2| zdroj +24v ouy OlB2| zdroj +24v
1. Digitalni vystup T B3] Digitaini vyst
< B3 P < gital ystup
L ]| (nulové otacky) L l (nulové otagky)
ov ov -
HD'M Blokovani / Reset ":El_:El—E“B“ Blokovani / Reset
‘r |:||B5 Provoz vpred DlBS Provoz vpred
: O | B6| Provoz vzad E‘l B6| Provoz vzad
:[ |:||B7 Volba aktivni DlB? Volba aktivni
reference reference
T4 B7 Aktivni zadavaci signal T4 B7 Aktivni zadavaci signal
0 0 A1 (svorka T2) 0 0 Prednast. ot. 1 (Pr 18)
0 1 Prednast. ot. 2 (Pr 19) 0 1 Prednast. ot. 2 (Pr 19)
1 0 Pfednast. ot. 3 (Pr 20) 1 0 Pfednast. ot. 3 (Pr 20)
1 1 Prednast. ot. 4 (Pr 21) 1 1 Pfednast. ot. 4 (Pr 21)
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Obr. 6-5 Pr 05 = PAd

Obr. 6-6 Pr 05 = E.Pot

O}

Ol

ov

O

Nepouzito

Ol

Zdroj +10V

O]t4

Nepouzito

(] [X]

Analogovy napétovy

vystup (otacky)

Ols2

Zdroj +24V

ov '_:E[E:E[_E“B“

Olss

Digitalni vystup

(nulové otacky)

Blokovani / Reset

Olss

Volba sméru otaceni

Olss

Nepouzito

Ols7

NepouZzito

Ol

O

O

1 [

'@* O[s1

24V Olez
-IL: Olss
ov '_:E[_:E[_E“B“
j_/l Olss

j_/l Olss

j_'/ Ols7

oV

Analogovy napétovy
vstup 1 (A1)

Zdroj +10V

Otacky doll
Analogovy napétovy
vystup (otacky)
Zdroj +24V

Digitalni vystup
(nulové otacky)
Blokovani / Reset
Provoz vpred

Provoz vzad

Otacky nahoru

Pro Pr 05 = PAd neni svorka B5 (volba sméru otacéeni) aktivni automaticky. aby byla
aktivni, viz pfirucka “RozS$ifeny ndvod Commander SK”.

Je-li Pr 05 = E.Pot, je mozno nastavit:

*Pr 61: Rampy (akceleracni a deceleraéni) motorpotenciometru (s/100%)

*Pr 62: Volba bipolarniho rezimu (0 = unipolarni, 1 = bipolarni)

*Pr 63: Volba poc¢ate¢ni hodnoty motorpotenciometru pfi pfipojeni sité:

0=

OHz

1 = stejna hodnota jako v okamziku pfedchoziho odpojeni sité
2 = 0Hz, zména mozna jen je-li méni¢ v rezimu Provoz

3 = stejna hodnota jako v okamziku pfedchoziho odpojeni sité, zména
mozna jen je-li ménic v rezimu Provoz
Obr. 6-7 Pr 05 = tor Obr. 6-8 Pr 05 = Pid
Ojt1] ov ov
PP Vstup pro skute¢nou
|:||T2 Zf:fdvaysltﬁtaﬁlxgnal. hodnotu (zpétna vazba),
P . P anal. proud. vstup 1 (A1)
O] 73| zdroj +10v Zdroj +10V
- Vstup pro Zadanou
10k Zadavani momentu, .
(2kmin) D|T4 anal. napét. vstup 2 hod[]otu,'analogovy
(A2) napétovy vstup 2 (A2)
(V) O|s1 Analogovy' ?apét’ovy Analogovy napétovy
vystup (otacky) vystup (otacky)
20y O[e2| zdroj +24v Zdroj +24V
e 0[e3| Digtaini vystup Digitalni vystup

O«

Olss

Olss

Otagky

AAY!

Moment

|87,

(nulové otacky)

Blokovani / Reset
Provoz vpred

Provoz vzad

Volba zadavani
momentu nebo otacek

(nulové otacky)

Blokovani / Reset
Provoz vpred
Provoz vzad

Volba PID regulatoru
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Je-li v rezimu fizeni momentu motor nezatizen, potom jeho otacky mohou rychle vzrist
az na maximalni hodnotu, tj. Pr 02 + 20%.
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Je-li Pr 05 = PiD, je mozno nastavit:
* Pr61: Proporcionalni zisk uzivatelského regulatoru PID
*  Pr62: Integracni zisk uzivatelského regulatoru PID
* Pr63: Inverze skute¢né hodnoty uzivatelského regulatoru PID
* Pr64: Horni mez uzivatelského regulatoru PID (%)
* Pr65: DoIni mez uzivatelského regulatoru PID (%)
+ Pr66: Vystup uzivatelského regulatoru PID (%)
Obr. 6-9 Logicky diagram pro Pr 05 = PiD
Hodnota
Vstup pro reference
Zadanou % P zisk Hz
hodnotu Prevod
P T4 B % na
95 | zisk kmitocet
Horni
Vstup pro g:lﬁiPID
kutec
iolé:é:‘r:]ou mez PID
d
'y
Volba PID
regulatoru
pEIO—————»
&)
Ménic¢ neni _/
v poruse
Obr. 6-10 Pr 05 =HUAC
O[] ov
D|T2 Analogovy proudovy vstup 1 (A1)
O] 73] zdroj +10v
|:||T4 Nepouzito
7®+ [J|B1| Analogovy napétovy vystup (otacky)
oay OlB2| zdroj +24v
-|: |:||B3 Digitalni vystup (nulové otacky)
ov R
[e4] Biokovani / Reset
DlBS Provoz vpred
|:||BG Provoz vzad
Prepinac¢
Ruéné/Auto |:||B7 Volba aktivni reference

Funkce pfepinace:

Poloha R (ruéné): meéni¢ je v rezimu Ovladani z klavesnice

Poloha A (Auto): ménic¢ reaguje na stav spinace “Start pro Auto”;
otacky jsou ovladdany proudovym signalem na svorce T2
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Funkce

Rozsah

Zakladni nastaveni

Typ

Pr
Jmenovity proud motoru

0 az jmen. proud ménice A

Jmen. proud ménice

RW

Urcuje max. trvaly proud pro danou aplikaci. Nastavte podle Stitku motoru.

Jmenovity proud ménice je 100% efektivni hodnoty vystupniho proudu ménice.

Hodnota tohoto parametru muze byt snizena (napf. pro ochranu pfipojeného motoru s
niz§im vykonem), nemuize byt vSak vysSi nez jmen. proud ménice.

A

Pr 06 musi byt nastaven spravné, aby bylo zabranéno riziku vzniku pozaru v pfipadé

pretizeni motoru.

Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Jmenovité otacky motoru 0 az 9999 ot/min 1500 RW

5.08

Nastavte podle Stitku motoru.

Tento parametr je vyuzivan pro vypocet kompenzace skluzu motoru..

Je-li Pr 07 = 0 je kompenzace skluzu neaktivni.

Jsou-li jmenovité otacky motoru vétSi nez 9999 ot/min, je nutno nastavit Pr 07 = 0 (tim
se stane kompenzace skluzu neaktivni). Do hodnoty tohoto parametru nelze vlozit

hodnotu vétsi nez 9999.

Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
08 s - 0 az 240V 230
5.00 Jmenovité napéti motoru 0 a3 480V 400 RW
Nastavte podle Stitku motoru.
Toto je velikost napéti pfivedena na motor pfi jmenovitém kmitoctu motoru (Pr 39).
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Uginik motoru O0az1 0.85 RW
Nastavte podle Stitku motoru.
Uginik motoru mazZe byt automaticky zménén testem Autotune, viz Pr 38.
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Pristup k parametrim L1,L2, L3, LoC L1 RW
L1: Qroveh 1 - pfistupné jsou pouze parametry Pr 01 az Pr 10
L2:  Uroven 2 - pfistupné jsou parametry Pr 01 az Pr 60
L3: Uroven 3 - pfistupné jsou parametry Pr 01 az Pr 95
LoC: Aktivace uzivatelského koédu. Viz kap. 5.6.
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6.2 Popis parametra - Uroven 2
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Konfigurace svorkovnice 0az6 0 RW
Pr11 Svorka B4 Svorka B5 Svorka B6 Kontakt
0 Blokovani Provoz vpied Provoz vzad trvaly
1 Stop Provoz vpfed Provoz vzad mzikovy
2 Blokovani Provoz Provoz vpred/vzad trvaly
3 Stop Provoz Provoz vpred/vzad mzikovy
4 Stop Provoz Jog mzikovy
5 UZivatelem . Provoz vpied Provoz vzad trvaly
programovatelné
6 Uzivatelem Uzivatelem Uzivatelem Uzivatelem
programovatelné programovatelné programovatelné programovatelné

Zména parametru Pr 11 se stane platnou v okamziku opusténi rezimu Nastaveni

parametru pomoci tlacitka @ MODE. Pfitom méni¢ musi byt bud' ve stavu Blokovano
(“ih”) nebo ve stavu Pfipraven (“rd”) nebo v poruse (“tr”). Pokud je ménéna hodnota
parametru Pr 11 za chodu ménice, pak v okamziku opusténi rezimu Nastaveni

parametru pomoci tlacitka @ MODE, parametr Pr 11 se vrati zpét k puvodni hodnoté.

soejesul
exoupel3

Pr

Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ

Volba rezimu externi brzdy diS, rEL, d IO, USEr diS RW

Poznamka

diS: SW pro externi brzdu blokovan

rEL: SW pro externi brzdu aktivni
Externi brzda je ovladana pomoci kontaktu stavového relé ménice, ktery je
vyveden na svorky T5 a T6.
Digitalni vystup B3 je automaticky naprogramovan na funkci hla$eni poruchy (Ize
k nému napf. pfipojit externi relé).

d 10: SW pro externi brzdu aktivni
Externi brzda je ovladana pomoci digitalniho vystupu B3.
Kontakty stavového relé ménic¢e T5 a T6 jsou automaticky naprogramovany na
funkci hlaseni poruchy (poruchové relé).

USEr:SW pro externi brzdu aktivni
Ovladani externi brzdy je uzivatelem programovatelné. Funkce stavového relé a
funkce digitalniho vystupu B3 jsou nenaprogramovany. UZivatel proto musi pro

ovladani externi brzdy jednu z téchto moznosti naprogramovat. Druhou z téchto
moznosti Ize potom vyuzit pro indikaci jiné zvolene funkce (parametru).

Zména parametru Pr 12 se stane platnou v okamziku opusténi rezimu Nastaveni
parametru pomoci tlacitka @ MODE. Pfitom méni¢ musi byt bud' ve stavu Blokovano
(“ih”) nebo ve stavu Pripraven (“rd”) nebo v poruse (“tr”). Pokud je ménéna hodnota
parametru Pr 12 za chodu ménice, pak v okamziku opusténi rezimu Nastaveni

parametru pomoci tlaCitka @ MODE, parametr Pr 12 se vrati zpét k pavodni hodnoté.

BliZze viz parametry Pr 46 aZ Pr 51.
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Varovani

Nastavovani rezimu externi brzdy musi byt provedeno s velkou pedlivosti a opatrnosti.
Nespravné nastaveni muze byt nebezpeéné, napf. v aplikacich na jefabech.
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Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Nepouzito

Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Kmitocet funkce Jog 0 az400,0 Hz 1,5 RW

Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Rezim analogového vstupu 1 0-20, 20-0, 4-20, 20-4, 4-20 RW
(svorka T2) 4-.20, 20-.4, VoLt :

Definuje rozsah vstupniho zadavaciho signalu na svorce T2:

0-20: 0 az 20mA (20mA odpvida max. otackam)

20-0: 20 az OmA (OmA odpvida max. otackam)

4-20: 4 az 20mA, porucha “cL1” pfi ztraté signalu (20mA odpvida max. otackam)
20-4: 20 az 4mA, porucha “cL1” pfi ztraté signalu (4mA odpvidaji max. otackam)
4-.20:4 az 20mA, bez poruchy “cL1” pfi ztraté signalu (20mA odpvida max. otackam)
20-.4:20 az 4mA, bez poruchy “cL1” pfi ztraté signalu (4mA odpvida max. otackam)
VoLt:0 az 10V (10V odpvida max. otackam)

V reZimech 4-20mA nebo 20-4mA je prah pro vybaveni poruchy 3mA.
Je-li méni¢ v poruse “cL1” nelze tento vstup pfepnout na napétovy rezim (0 az 10V).

Jsou-li oba analogové vstupy nastaveny na napétovy rezim, a jsou-li oba potenciometry
napajeny ze zdroje ménice +10V, potom hodnota odporu téchto potenciometrd musi byt
Vétsi nez 4kQ.

Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ

Zaporné prednastavené otacky OFF nebo On OFF RW

OFF:Smér otaceni motoru je dan svorkami Provoz vpfed a Provoz vzad.
On:Smér otaceni motoru je dan znaménkem Pr 18 az Pr 21 (je pouzita svorka Provoz
vpred).

Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
(I Prednastavené otacky 1
L (F7) W Piednastavené otacky 2 +1500 Hz
- 0,0 RW
P ICXIW Prednastavené otacky 3 (omezeno hodnotou Pr 02)
A IIWYVI Piednastavené otacky 4
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Rezim zatizeni zobrazeny na displeji Ld, A Ld RW
Ld: Vystupni proud ménice jako % jmen. ¢inného proudu motoru
A: Vystupni proud ménic¢e v Ampérech
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Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Rezim otacek zobrazeny na displeji Fr, SP, Cd Fr RW
Fr: Vystupni kmitocet v Hz
SP: Otacky motoru v ot/min
Cd: Otacky motoru v jednotkach definovanych uzivatelem (Cd = ot/min x Pr 24)
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Konstanta definovana uzivatelem 0az 9,999 1,000 RW
Konstanta pro definovani rezimu Cd parametru Pr 23.
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Uzivatelsky bezpec€nostni kod 0az 999 0 RW
Blize viz kap. 5.6.
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Nepouzito
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Rfezm Qvladar_u z kla\(fesr]_/cel - h’od’nvota 0, LASt, PrS1 0 RW
vystupniho kmitoétu pfi pfipojeni sité

0:

OHz

LASt: Posledni hodnota zadana v rezimu Ovladani z klavesnice pred pfedchozim

odpojeni sité

PrS1: Prednastavené otacky 1

Pr

Funkce

Rozsah

Zakladni nastaveni

Typ

Kopirovani parametrd

no, rEAd, Prog, boot

no

RW

Answeied

nzoaoid op

|oued joepejnQ

paAn 9|yoky

89luBW Jud

Tento parametr se pouziva ve spojeni s kartou SmartStick.

no:

Neaktivni

rEAd: Obsah karty SmartStick bude pfekopirovan do ménice

Prog: Do karty SmartStick bude nahrano stavajici nastaveni parametrt ménice

boot: Karta SmartStick je v rezimu pouze pro ¢éteni. Obsah této karty je pfi kazdém

PFed pouzitim rezimu boot, musi byt stavajici nastaveni parametri ménic¢e nahrano do

pfipojeni sité k ménici prekopirovan do ménice.

karty SmartStick pomoci rezimu Prog, jinak méni¢ vybavi poruchu “C.acc”.

Kopirovani parametrd je spusténo stisknutim tlacitka @ MODE po nastaveni hodnoty
“rEAd” nebo “Prog” nebo “boot”.

Je-li pokus o kopirovani proveden v pfipadé, Ze karta SmartStick neni do ménice

zasunuta, potom méni¢ vybavi poruchu “C.Acc”.

eynsoubeiq

(suondo)
INsuagn|siyd ujeHIoA

nyjswesed

weuzeg

TN 1oeqsibal

0 ddewWJIOU|

Struény navod Commander SK, typ. vel. A az D

Druhé vydani

www.controltechniques.cz

31




Poznamka

Poznamka

Poznamka

Karta SmartStick mlze byt pouzita pro kopirovani parametrd mezi ménici rizného
vykonu. Parametry souvisejici s vykonem ménic¢e budou do karty SmasrtStick ulozeny,
ale nebudou pfekopirovany do ménice jiného vykonu.

V tom pfipadé na toto méni¢ upozorni vybavenim poruchy “C.rtg”.

Parametry souvisejici s vykonem ménice jsou: Pr 06 Jmenovity proud motoru,

Pr 08 Jmenovité napéti motoru, Pr 09 Jmenovity ucinik motoru, Pr 37 Modulacéni
kmitocCet.

Predtim nez ma dojit k zapsani na karty SmartStick/LogicStick pomoci rezimu Prog,
musi se tyto karty zasunout do ménice pfed jeho zapnutim, v opaéném pfipadé je nutno
provést proceduru Reset. Pokud neni splnéna zadna z téchto podminek, ménic po
zadani povelu Prog ohlasi poruchu “C.dAt".

Pro optimalizaci vlastnosti pohonu se doporucuje provést test Autotune (Pr 38) po
provedeni kopirovani parametrd (neni nutno pro skalarni rezimy, tj. Pr 41 = Fd nebo
SrE).

Je-li provadéno klonovani mezi ménici rizného vykonu, bitové parametry nebudou
klonovany.

Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Obnoveni Zakladniho nastaveni no, Eur, USA no RW
no: Obnoveni tovarniho nastaveni je neaktivni
Eur: Tovarni nastaveni pro Evropu (pro jmen. kmito¢et motoru 50Hz)
USA: Tovarni nastaveni pro USA (pro jmen. kmitoCet motoru 60Hz)
Postup pro obnoveni tovarniho nastaveni viz kap. 5.7.

Obnoveni tovarniho nastaveni je mozné pouze je-li méni¢ bud ve stavu Blokovano (“ih”)
nebo ve stavu Pripraven (“rd”) nebo v poruse (“tr”). Pokud je pokus o obnoveni
tovarniho nastaveni proveden za chodu ménice na displej ménice se zobrazi “FAIL”
dokud nebude Pr 29 zménén na “no”.

Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ

Rezim deceleraéni rampy 0az3 1 RW

0: Rychla rampa
1: Standardni rampa
2: Standardni rampa s napétovym zvysSenim
3: Rychla rampa s napétovym zvySenim
Rychla rampa je plynula (linearni), dana nastavenim deceleraéni rampy. Obvykle se
pouziva, je-li pfipojen externi brzdny odpor.
Standardni rampa je fizena tak, aby se pfedeslo poruSe pfepéti ss meziobvodu, obvykle
se pouziva, neni-li externi brzdny odpor pfipojen.
Rezim s napétovym zvySenim umozni rychlejsi deceleraci, ale zvySi teplotu motoru.
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Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Rezim Stop Otaz4 1 RW
0: Samovolny dob&h motoru
1: Stop po rampé
2: Stop po rampé s naslednym ss brzdénim po dobu 1s
3. ss brzdéni s detekci nulovych otacek
4: ss brzdéni po definovanou dobu
Blize viz pfFirucka “RozS$ifeny ndvod Commander SK”.
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Volba dynamické charakteristiky U/f OFF nebo On OFF RW
OFF:Pevna charakteristika U/f (charakteristika U/f se se zatézi neméni)
On: Dynamicka charakteristika U/f (hodnota vystupniho napéti se méni v zavislosti na
zatizeni). To zvySuje G€innost motoru.
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Start do rotujiciho motoru 0az3 0 RW
0: Nefunkéni
1: Funkéni (detekce pro oba sméry otaceni)
2: Funkéni (detekce pouze pro smér vpred)
3: Funkéni (detekce pouze pro smér vzad)
Je-li méni¢ nastaven do skalarniho rezimu (Pr 41 = Fd nebo SrE) a je-li zvolen néktery z
rezimu startu do rotujiciho motoru, musi byt nejdfive proveden test Autotune (Pr 38).
Pokud toto nebude provedeno, muze byt vybavena porucha "OU" nebo "OIAC".
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Volba funkce svorky B7 dig, th, Fr, Fr.hr dig RW
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dig: Digitalni vstup

th:  Vstup pro externi termistor, viz obrazek nize

Fr:  Vstup pro kmitocet, blize viz pfiru¢ka “Roz$ifeny navod Commander SK”
Fr.hr:Vstup pro vysoké rozliSeni, blize viz pfiruc¢ka “Roz$ifeny ndvod Commander SK”

Obr. 6-11

|1] ov

Vstup externiho
| | B termistoru

Odpor pro vybaveni poruchy: >3kQ
Reset je mozny pfi odporu: <1,8Q

Je-li Pr 34 = th (svorka B7 je ve funkci vstupu pro externi termistor, potom funkce této

svorky dana nastavenim Pr 05 je zruSena, tj. Pr 34 ma vySSi priorotu nez Pr 05.
Pro nastaveni th stisknéte Ctyfikrat tlacitko MODE. Analogova reference 2 nebude dale
zvolena jako zadavaci signal otacek.
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Pr

Funkce

Rozsah

Zakladni nastaveni

Typ

Volba funkce svorky B3 (digitalni

vystup)

n=0, At.SP, Lo.SP, hEAL,
Act, ALAr, |.Lt, At.Ld, USEr

n=0

RwW

n=0:
At.SP:

Lo.SP:

hEAL:
Act:
ALAr:
I.Lt:
At.Ld:
USEr:

Tento parametr maze byt automaticky zménén parametrem Pr 12. Je-li svorka B3

Detekce nulovych otacek
Detekce "At speed”

Detekce minimalnich otacek

Detekce poruchy
Detekce rezimu Provoz
Signal Varovani (Alarm)

Detekce provozu na proudovém omezeni
Detekce provozu pfi 100% zatizeni
Uzivatelem programovatelné

ovladana parametremi Pr 12, potom je Pr 35 nemU(ze byt zménén.

Zména parametru Pr 35 se stane platnou v okamziku opusténi rezimu Nastaveni

parametru pomoci tlacitka @ MODE.
Viz pfiru¢ka “Rozsifeny navod Commander SK”.

Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
V9Iba funkce svorky B1 (analogovy Fr. Ld, A, Por, USEr Fr RW
vystup)

Fr: Napéti umérné vystupnimu kmito¢tu ménice
Ld: Napéti umérné ¢innému proudu
A: Napéti umérné vystupnimu proudu
Por:  Napéti umérné vystupnimu vykonu
USEr: Uzivatelem programovatelné
Zmeéna parametru Pr 36 se stane platnou v okamziku opusténi rezimu Nastaveni
parametru pomoci tlacitka @ MODE.
Viz pfiru¢ka “Rozsifeny navod Commander SK”.

Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ

Modulaéni kmitocet 3,6,12, 18 kHz 3 RwW

3: 3kHz
6: 6kHz
12: 12kHz
18: 18kHz

PFi vy§Sich modula¢nich kmito¢tech musi byt vzata v Uvahu redukce vykonu. Blize viz

pfiruc¢ka “Technicka data Commander SK”.
18kHz neni mozné u typovych velikosti B, C a D, napéti 400V.
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Pr Funkce

Zakladni nastaveni

Typ

Test Autotune

0

RwW

Netyka se skalarniho rezimu.
0: Autotune je neaktivni

1: Autotune je aktivni (bez oto¢eni motoru)
2: Autotune je aktivni (s otoenim motoru)

oeud
1d 1sougadzag

Varovani

Je-li provadén test Autotune s oto€enim motoru, potom méni¢ rozbéhne motor na 2/3
maximalnich otacek (dano parametrem Pr 02).

epe) enodA|

Pfed provedenim testu bez oto¢eni motoru musi byt hfidel motoru v klidu.

Pfed provedenim testu s oto¢enim motoru musi byt hfidel motoru v klidu a nezatizena.

Jakmile byl test s oto€enim rotoru zapo€at, musi byt dokonéen predtim nez ménic zacne
pracovat standardné. Neni-li tento test dokoncen, tj. byl zablokovan (disabled) nebo byla
vybavena porucha, méni¢ potom méni¢ pobézi pouze na otackach testu autotune (2/3
jmenovitého zadavaciho signalu otacek).
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Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Jmenovity kmito€et motoru 0,0 az 1500,0 Hz EUR: 50,0 RW
Nastavte podle &titku motoru.
Slouzi k definovani strmosti charakteristiky U/f.
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Pocet poli motoru Auto, 2P, 4P, 6P, 8P Auto RW

Auto: Méni¢ automaticky vypocita pocet p6lt z hodnot parametrt Pr 07 a Pr 39

2P: 2 poly
4P: 4 poly
6P: 6 polu
8P: 8 poll
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Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ

Volba rezimu vystupniho napéti UrS, Ur, Fd, Ur A, Url, SrE Url RW

Ur S: Vektorovy rezim - Odpor statoru se méfi pfi kazdém startu ménice

Ur: Vektorovy rezim - Odpor statoru neni méfen a je nutno ho nastavit, nejlépe
pomoci testu Autotune - viz parametr Pr 38
Fd: Skalarni rezim - Pevny boost (linearni charakteristika)

Ur A:  Vektorovy rezim - Odpor statoru se méfi pfi prvnim odblokovani (Enable)
meénice a povelu Provoz

Url:  Vektorovy rezim - Odpor statoru se méfi pfi prvnim odblokovani (Enable)
ménice a povelu Provoz po kazdém pfipojeni ménice kK siti

SrE:  Skalarni rezim - Pevny boost (kvadraticka charakteristika

Ménic€ je vyrobcem nastaven na rezim “Ur I”, coZz znamena Ze test Autotune je provadén
pfi prvnim odblokovani a povelu Start po kazdém pfipojeni ménice k siti. Jestlize motor
neni v tomto okamziku v klidu, pouZijte jiny rezim. Nezvoleni jiného rezimu muze
zpUlsobit maly vykon motoru nebo vybaveni poruchy “Ol.AC”, “It.AC” nebo “OU".

Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ

Boost 0,0az 50,0 % 3,0 RW

Ur€uje vystupni napéti ménice pfi nulovém kmitoctu v rezimech Pr 41 = Fd nebo SrE.

2.4: 2400 baudd
4.8: 4800 baudd
9.6: 9600 baudd
19.2: 19200 baud
38.4: 38400 baudu

Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ

Sériova adresa 0 az 247 1 RW

Identifikacni symbol pfifazeny ménici pfi pouziti sériové linky.

Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ

SW verze 1.00 to 99.99 RO

ﬁ

Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Pfenosova rychlost sériové linky 2.4,438,9.6,19.2,38.4 19.2 RW

E

E

Indikuje SW verzi nainstalovanou do ménice.

Parametry Pr 46 az Pr 51 jsou aktivni, je-li parametrem Pr 12 zvolena funkce fizeni
externi brzdy

Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Komparacni troven pro proud motoru,
- . . . 50
pfi kterém se uvolni externi brzda
0 az 200 % RW
Komparacni Uroven pro proud motoru, 10
pfi kterém pfitahne externi brzda
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Definuji proudy motoru, pfi kterych dochazi k uvolnéni, ev. pfitazeni externi brzdy, a to

v procentech jmen. proudu motoru (Pr 06).

Je-li kmitoCet > nez Pr48 a proud je > nez Pr 46, je zapocat proces uvolnéni externi brzdy.

Je-li proud < nez Pr 47, je externi brzda pfitazena okamzité.

brzda

Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Komparacni Groven pro kmitocet
meénice, pfi kterém se uvolni externi 1,0
brzda
— - — 0,0 az 20,0 Hz RW
Komparacni urover pro kmitocet
ménice, pfi kterém pfitahne externi 2,0

Definuji kmitocty ménice, pfi kterych dochazi k uvolnéni, ev. pfitazeni externi brzdy.
Je-li proud > nez Pr 46 a kmitoCet je > nez Pr 48, je zapocat proces uvolnéni externi

brzdy.

Je-li kmitoCet < nez Pr 49 a byl vydan povel Stop, je externi brzda pfitazena okamzité.

Pr Funkce

Rozsah

Zakladni nastaveni

Typ

oeud
1d 1sougadzag

epe) enodA|

soejesul
eoIuBYO8

soejesul
exoupel3

Zpozdéni pfed uvolnénim externi brzdy

0,0t025,0s

1,0

RW

Definuje ¢as od okamziku spInéni podminek pro kmitocet a proud do uvolnéni brzdy.

Béhem tohoto €asu jsou rampy ménice "drzeny" (kmitocet ménite se neméni).

Pr Funkce

Rozsah

Zakladni nastaveni

Typ

Zpozdéni po uvolnéni externi brzdy

0,0t025,0s

1,0

RW

Definuje ¢as od okamziku uvolnéni externi brzdy do okamziku uvolnéni ramp ménice.
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Obr. 6-12 Logické schema fizeni externi brzdy

Proud

motoru

Komparaéni troven proudu
pro uvolnéni brzdy

Komparaéni troven proudu

pro pritazeni brzdy

Vystupni
kmitocet

Rezim
Provoz

<>_F

Zpozdéni pred

(=]

uvolnéni externi brzdy

DrZeni
rampy

!

Komparac¢ni troven kmitoctu
pro uvolnéni brzdy

|

Komparac¢ni trovei kmitoctu
pro pfitazeni brzdy

|

Reference On

4?3_, )
> Klopny obvod imm
>————>—— Vstup Vystup 7
L]
e

 Reset

-

>

&

Zpozdéni po

uvolnéni externi brzdy

Uvolnéni
brzdy

SN

Volba rezimu
externi brzdy

Externi brzda
vypnuta

UzZivatelsky
programovatelné

Obr. 6-13 Casové prubéhy procesu fizeni externi brzdy

Vystupni kmitocet

Proud motoru

Uvolnéni brzdy

Drzeni rampy

Pr 48: Uroveri kmitoctu
pro uvolnéni brzdy

Pr49:
Uroven kmitoctu

< pro pfitazeni brzdy

Pr 46: Uroveii proudu

pro uvolnéni brzdy /

\

v |

Pr 50:
Zpozdéni pred uvolnénim
externi brzdy

A

Pr51:
Zpozdéni po uvolnéni
externi brzdy
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Parametry Pr 52 az Pr 54 jsou za normalnich okolnost

pouze tehdy, je-li volitelny modul Fieldbus zasunut do ménice

utajené" a zpristupni se

oeud
1d 1sougadzag

epe) enodA|

soejesul
eoIuBYO8

soejesul
exoupel3

Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Uzlova adresa Fieldbus 0 az 255 0 RW
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
PFfenosova rychlost Fieldbus 0az8 0 RW
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Diagnostika Fieldbus -128 az +127 0 RW
Blize viz pFirucka pfislusného komunika¢niho SM volitelného modulu.
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
LRI Registr poruch - posledni porucha
LG F1)W Registr poruch - porucha pred Pr 55 0 RO
LYANGIRI)Y Registr poruch - porucha pied Pr 56
LY GIRL)Y Registr poruch - porucha pied Pr 57
Registr poruch zaznamenava 4 posledni poruchoveé kody
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
Blokovani uzvlvgvtelskeho liniového 0az2 0 RW
programu ménice

Tento parametr umozniuje spustit a zastavit uzivatelsky liniovy program (je-li zasunuta

karta LogicStick).

0: Zastaveni programu

1: Start programu (neni-li zasunuta karta LogicStick, méni¢ vybavi poruchu). Je-li
ucinén pokus o nastaveni hodnoty jakéhokoliv parametru mimo jeho povoleny
rozsah, je zapsana maximalni nebo minimalni povolena tohoto parametru.

2: Start programu (neni-li zasunuta karta LogicStick, méni¢ vybavi poruchu). Je-li
ucinén pokus o nastaveni hodnoty jakéhokoliv parametru mimo jeho povoleny
rozsah, je vybavena porucha ménice.

Blize viz pfFirucka “RozS$ifeny navod Commander SK”.

Answeied

nzoaoid op

|oued joepejnQ

paAn 9|yoky

89luBW Jud

eynsoubeiq

Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ
60 St?vl Ejzwatelskeho liniového programu 0as3 RO
11.48 JUEQI

Tento parametr indikuje stav uzivatelského liniového programu (je-li zasunuta karta
LogicStick).

-n: Program zptisobil poruchu méniée v dusledku chyby v n-tém fadku. Cislo fadku je
zobrazeno jako zaporné Cislo

Karta LogicStick je zasunuta, ale neni v ni zadny program

Karta LogicStick je zasunuta, program je nainstalovan, ale neni spustén

Karta LogicStick je zasunuta, program je nainstalovan a bézi

Karta LogicStick neni zasunuta

@n=2o
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Pr Funkce Rozsah | Zakladni nastaveni Typ

Hodnota programovatelného parametru 1
(viz Pr71)

az Dle zdroje (Pr 71 az Pr 80)
Hodnota programovatelného parametru 10
(viz Pr 80)

Parametry Pr 61 az Pr 70 a Pr 71 az Pr 80 mohou byt pouZity pro pfistup a nastaveni k
parametriim RozS$ifeného menu.

Priklad:

Je potieba nastavit Pr 1.29 (Pasmo preskoceni 1) napf. na hodnotu 21Hz.

Vyuzijeme napf. Pr 71, tz Ze do Pr 71 nastavime hodnotu 1.29 (Pr 71 = 1.29).

Jako druhy krok nastavime do souvisejiciho parametru Pr 61 poZadovanou hodnotu
parametru Pr 1.29 (Pr 61 = 21).

Hodnoty nékterych parametr mohou byt zménény pouze, je-li méni¢ bud ve stavu
Blokovano (“ih”) nebo ve stavu Pripraven (“rd”) nebo v poruse (“tr”). U nékterych
parametr( je potfeba zménu potvrdit stisknutim tladitka @ STOP/RESET po dobu cca
1sec.

Blize viz pfFirucka “RozS$ifeny ndvod Commander SK”.
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6.3 Popis parametra - Uroven 3 @
N
e}
Pr Funkce Rozsah Zakladni nastaveni Typ § :‘_-,E
a3
71 Programovatelny parametr 1 3,
az Ew 0az Pr21.51 RW
80 Programovatelny parametr 10 ;:
<
Parametry Pr 61 az Pr 70 a Pr 71 az Pr 80 mohou byt pouzity pro pfistup a nastaveni k 5
parametrim Rozsifeného menu. &
BliZze viz Pr 61 az Pr 70. =
Blize viz pfiruc¢ka “Rozsifeny navod Commander SK”. 28
58
®2
6.4 Parametry pro diagnostiku >
Nasledujici RO parametry mohou byt pouZity jako pomucka pfi diagnostice ménice. Viz =m
obr. 8-1 Logické schema pro diagnostiku. 2%
@ .
Funkce Rozsah Typ
— 5
H_odr)ota reference (zadavaciho +Pr 02 Hz RO 2
signalu) ¥
3
Uroveri reference pred rampami +Pr 02 Hz RO §
[}
Uroveri reference po rampach +Pr 02 Hz RO T
g
Napéti ss meziobvodu 0 aZ max napéti ss meziobvodu RO E»
Vystupni kmitocet +Pr 02 Hz RO %
N
Vystupni napéti 0 az napétovy rozsah ménice RO -g %
s
g 3
Otacky motoru +9999 ot/min RO <3
2
Proud motoru + max proud ménice A RO
g?
Cinny proud motoru + max proud ménice A RO §
;%:.
Cteci slovo digitalnich vstupG/vystupt 0az95 RO
g
Indikace Reference On OFF nebo On RO g
)
Indikace Reverzace OFF nebo On RO % z
~ 0
3
Indikace funkce Jog OFF nebo On RO <
Uroverfi na analogovém vstupu 1 0az 100 % RO g ®
Uroven na analogovém vstupu 2 0az 100 % RO 23
Eo
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Rychlé uvedeni méni€e do provozu

71

Méni¢ Ize ovladat 3 zakladnimi zplsoby:

* ze svorkovnice fizeni (rezim Ovladani ze svorkovnice)

» zklavesnice ménice (rezim Oviladani z klavesnice ménice)

* sériovou linkou

Ménic¢ je vyrobcem pfednastaven na vektorovy rezim v oteviené smycce (mj. Ize pfipojit
pouze jeden motor).

Dale uvedené postupy pfedpokladaji tovarni nastaveni ménice.

Rezim ovladani ze svorkovnice
Obr. 7-1 Priklad minimalniho nutného zapojeni pro zadavani kmito¢tu napétim

1] ov

|:||T2 Analogovy vstup 1 (A1), napétovy nebo proudovy

O3] zdroj +10v

(2kn11i0nl; [J]T4] Analogovy vstup 2 (A2), napétovy nebo digitalni

[JIB1| Analogovy napétovy vystup (otacky)

Ols2| zdroj +24v

|:||BB Digitalni vystup (nulové otacky)

»—IL—:El— OlB4| Biokovani / Reset

O | B5| Provoz vpred

O | B6| Provoz vzad

[1]B7| Volba analogového vstupu A1 nebo A2

Je-li svorka B7 rozpojena, je zvolena (aktivni) svorka T4, tj. analogovy vstup 2 (A2)
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Cinnost

Popis

Pred pfipojenim

Ujistéte se, Ze:
* Ménic je zablokovan (svorka B4 je rozpojena)
* Neni zadan povel Provoz (svorky B5 a B6 jsou rozpojeny)

oeud
1d 1sougadzag

» Jmenovity ucinik motoru, Pr 09 (pro vektorové rezimy)

= 14.5Mm
A 240 | 50| 1445[2.20]0.76 [8.50 =
L a1s 490 %

CN = 14.4Nm

sité + Motor je pfipojen k ménici g
» Zapojeni motoru odpovida vyst. napéti ménice (A nebo Y) 2
« K ménici je pfipojeno spravné napajeni (230V nebo 400V) %
« Zkontrolujte, Zze na displeji je zobazeno:
Po pfipojeni sité |. Pomoci Pr 41 nastavte pozadovany rezim (skalami nebo % z g
vektorovy) § f
o 2
Nastaveni min. Nastavte: -
amax. kmito&tu | Minimalni kmitocet Pr 01 (Hz) o
' * Maximalni kmitocet Pr 02 (Hz) ?’; 1
ra g §
A e
deceleracni » Akcelera¢ni rampu Pr 03 (s/100Hz) )
» Decelera¢ni rampu Pr 04 (s/100Hz) o
rampy oo g
Nastavte: ;
» Jmenovity proud motoru, Pr 06 (A) 8
Nastaveni » Jmenovité otaky motoru, Pr 07 (ot/min) —— o
Stitkovych Gdaijt Pokud nechcete kompenzaci skluzu, nastavte Pr 07 = 0 Rty 3
motoru « Jmenovité napéti motoru, Pr 08 (V) §.

* Jmenovity kmitocet motoru, Pr 39 (Hz) %"
Test Autotune (pouze pro vektorové rezimy) g 5
c
Odblokovani a |Sepnéte kontakt Blokovani (svorka B4) a Provoz vpred 3 §
start ménice (svorka B5) nebo Provoz vzad (svorka B6) S 3
Commander SK provede test Autotune bez oto¢eni motoru. < g
Pted vlastnim testem musi byt motor v klidu. g

Méni¢ provede test Autotune bez oto€eni motoru pokazdé o

Autotune . . L - o 5

pfi prvnim povelu Start po pfipojeni k ménice k siti. Pokud g

toto neni zadouci nebo nevyhovuije, zvolte pomoci Pr 41 jiny o g

rezim. §
Autotune Jakmile je test Autotune dokoncen, na displeji se zobrazi: <
dokoncen Fr oo %
—~ 3
Provoz g2
==
Potenciometr vyto¢te na minimalni hodnotu. @%
Start Sepnéte kontakt Blokovani (svorka B4) a Provoz vpred %
(svorka B5) nebo Provoz vzad (svorka B6). =

Otacky motoru Otacky motoru se ovladaji pomoci potenciometru. /_\ -

Chcete-li, aby se motor zastavil po rampé, rozepnéte kontakt § %

Sto Provoz vpred (svorka B5) ev. Provoz vzad (svorka B6). e §

P Je-li nejprve rozepnut kontakt Blokovani (svorka B4), motor =
volnobézné dobiha. 3=
&=

]

<3
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7.2 Rezim ovladani z klavesnice ménice
Obr. 7-2 Minimalni nutné zapojeni pro Ovladani z klavesnice ménice

Oft1] ov

|:||T2 Analogovy vstup 1 (A1)

O 13| zdroj +10v

[J{T4] Analogovy vstup 2 (A2)

[|B1]| Analogovy napétovy vy

OlB2| zdroj +24v

|:||B3 Digitalni vystup (nulové

H O|B4| Biokovani / Reset

|:||BS Volba sméru otageni

Olss
|87

Aktivace kontaktu Volby sméru otaceni je popsana v pfiru¢ce “Rozsifeny navod
Commander SK”.
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Cinnost

Popis

Pred pfipojenim
sité

Ujistéte se, ze:
* Ménic je zablokovan (svorka B4 je rozpojena)
« Motor je pfipojen k ménici

oeud
1d 1sougadzag

* Zapojeni motoru odpovida vyst. napéti ménice (A nebo Y) g
« K ménici je pfipojeno spravné napajeni (230V nebo 400V) 2
|+ Zkontrolujte, Ze na displeji je zobazeno: ;"
Po pripojeni sité |. Pomoci Pr 41 nastavte pozadovany rezim (skalarni nebo %7 =
vektorovy) Z28
Nastaveni min Nastavte: g §
a max. kmitogty |° Minimalni kmitoget Pr 01 (Hz) T s
’ * Maximalni kmitocet Pr 02 (Hz) .
5 m
i [Z o)
deceleracni » Akcelera¢ni rampu Pr 03 (s/100Hz) 5
» Decelera¢ni rampu Pr 04 (s/100Hz)
rampy e oy o
' E
:\::rt:L\J/ Oviadani |Nastavee: g
. . * Pro5=PAd 3
z klavesnice 8
Nastavte: -
. » Jmenovity proud motoru, Pr 06 (A) 3
Nastaveni P . g
stitkovvch adaic | Jmenovité otacky motoru, Pr 07 (ot/min) e OGO e
;Iotg:;yc udaju Pokud nechcete kompenzaci skluzu, nastavte Pr 07 = 0 e 1000000000 ka_ <
« Jmenovité napéti motoru, Pr 08 (V) SE RIS (%S %"
«Jmenovity Gginik motoru, Pr 09 (pro vektorové rezimy) EanEHIN -
« Jmenovity kmito&et motoru, Pr 39 (Hz) =5
Test Autotune (pouze pro vektorové rezimy) g §
Odblokovani a « Sepnéte kontakt Blokovani (svorka B4) < g
start ménice - Stisknéte tlagitko @) START §
Commander SK provede test Autotune bez oto¢eni motoru. o
Pfed vlastnim testem musi byt motor v klidu. s ‘%’
Autotune Méni¢ provede test Autotune bez otoceni motoru pokazdé 2
pfi prvnim povelu Start po pfipojeni k ménice k siti. Pokud °
toto neni zadouci nebo nevyhovuje, zvolte pomoci Pr 41 jiny E <
rezim. s
Autotune Jakmile je test Autotune dokoncen, na displeji se zobrazi: gg
dokongen Fr OO sz
Provoz 2
Start Stisknéte tlacitko @) START. -
Otadky motoru Otacky rrjotoru se ovladaji pomoci tlacitek @ NAHORU a /_\ s ?q:
@ poLu. 25
Stop Stisknéte tlagitko (@ STOP/RESET.
g3
2.3
s’
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8 Diagnostika
Nepokous$ejte se provadét opravy ménice. Vadny ménic dopravte na opravu k dodavateli
meénice.
Displej Vyznam Pravdépodobna pfi¢ina

OLAC**

Podpéti ss meziobvodu

Nizké napajeci sitové napéti
Nizké napéti ss meziobvodu je-li napajen z externiho ss napéti

Prepéti ss meziobvodu

Deceler. rampa je pfili§ rychla vzhledem k setrvacnosti zatéze
Mechanicka zatéz pohani motor

Okamzité proudové pretizeni
ménice

Akceleraéni nebo decelera¢ni rampa je pfili§ kratka
Zkrat na vystupu ménice
Spatné pfizpusobeni ménice k motoru - provdte test Autotune

Nadproud brzdného odporu

Nadmérny proud brzdného odporu
Brzdny odpor ma nizkou hodnotu

Prekroceni ota¢ek motoru

Nadmérné otacky motoru (obvykle zpusobeno tim, ze
mechanicka zatéz pohani motor)

Test Autotune nedokoncen

Kontakt Start rozpojen pfed dokonéenim testu Autone

Pretizeni 1%t brzdného odporu

Nadmérné zatizeni brzdného odporu

Pretizeni 2t vyst. proudu ménice

Nadmérna mechanicka zatéZz motoru
Nizka impedance z&téze pfipojena k vystupu ménice
Spatné pfizpusobeni ménice k motoru - provedte test Autotune

Nadmérné otepleni pfechodu IGBT

Vypocteno z teplotniho modelu ménice

Nadmeérné otepleni chladice

Teplota chladi¢e prekrocila povolenou hodnotu

Nadmérna teplota ext. termistoru

Pretizeni zdroje 24V, tj. svorky B2
a digitalnich vystupu

Nadmeérné otepleni ménice dle
tepelného modelu

PteruSeni proudové smyc¢ky na
analogovém vstupu 1

V rezimu 4-20mA nebo 20-4mA pokles| proud pod 3mA

Porucha sériové linky mezi méni¢em
a fidicim systémem

Porucha EEPROM ménice

Hrozi ztrata nastaveni parametru
(obnovte tovarni nastaveni, viz Pr 29)

Vypadek faze nebo velka
nesymetrie napajeci sité

Pouze u ménicl s tfifazovym napajenim 200/400V, ne u
ménica s dualnim napajenim

Porucha pfi méfeni odporu statoru

Vykon motoru je pfili§ maly vzhledem k vykonu ménice
Preruseni motorového kabelu béhem méreni

Porucha iniciovana fidicim slovem

Nadmérna teplota vstupniho
usmeérfiovace

Chyba dat na karté SmartStick

Spatny kontakt nebo vadna pamét SmartStick

Ve SmartStick nejsou zadna data

Byla &tena nova nebo prazdna karta SmartStick

Chyba pfi éteni/zapisu do karty
SmartStick

Spatny kontakt nebo vadna karta SmartStick

Data na SmartStick neodpovidaji
vykonu ménice

Data na SmartStick jsou pro jiny vykon ménice

Pretizeni proudové smycky

Vstupni zadavaci proud presahl 25mA

Porucha hardware

Viz pfiru¢ka “Rozsifeny navod Commander SK”
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* Kontakt na svorce Blokovani/Reset nezplsobi reset poruchy “O.Ld1”. @
N
Pro reset pouZijte tiagitko (@) STOP/RESET. =%
** Tyto poruchy mohou byt resetovany nejdfive po 10sec. & é
Pro dalsi informace o poruchéach viz pfiru¢ka “Roz$ifeny navod Commander SK”. E
Tabulka 8-1 Napéti ss meziobvodu 2
el
Napétova trida Uroven pro vybaveni | Uroven pro reset | Uroven pro aktivaci | Uroven pro vybaveni %
ménice poruchy UV poruchy UV dynamické brzdy poruchy OV 3
o
110V 175 215~ 390 415 ®
200V 175 215* 390 415 =z
[
400V 330 425 * 780 830 ?—; g’:;-
o 3
23
* Toto je absolutni minimum ss napéti meziobvodu pfi kterém méni¢ mlze pracovat. ©Z
Tabulka 8-2 Indikace Varovani (Alarm) o
3 =
Displej Vyznam Doporucéeni ‘é’*_, ;%
Pretizeni | x t Snizte zatizeni motoru § %
Nadmérné otepleni chladice Snizte teplotu okoli nebo snizte zatizeni motoru 5
Pretizeni brzdného odporu Viz pfirucka “RozS$ifeny navod Commander SK” ;I
-~ - P QO
Ménic pracuje na proudovém Viz pfiruc¢ka “Rozsifeny ndvod Commander SK” g
omezeni g
[}
Pokud se po indikaci Varovani podminky neupravi, ménic¢ prejde za ur¢itou dobu do poruchy. n?
3
3
2
S
2
S
a @
O c
23
o Q
< @
<=2
<3
E)
g

=]
o
Q
3
o
@
=
=
9
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Obr. 8-1

Logické schema pro diagnostiku

Analogové vstupy
Analogovy vstup 1 (%)

Analogovy vstup 2 (%)

izl (s

Hodnota
reference
(Hz)

» B O—>|

Digitalni VIV
< Pro0 Radic
/4— Cteci slovo Konf
digitalnich onfigurace|
! E] g\//\/ svorkovnice
) 11

Volba
rezimu

&

externi

B
s

brzdf

Rezim

ED

Stop
31

Omezeni kmitocta
Minimaini
kmitocet
Maximalini
kmitocet

<~4

Kmitocet
funkce Jog

Indikator
funkce Jog

Reverzace
zvoleného indikatoru

Reference
na indikatoru

91

Napéti

ss meziobvodu

Cinny proud

motoru

Proud motoru

88

Pr 90 Cteci slovo digitalnich V/
Svorka Binarni hodnota
B3 1
B4 2
B5 4
B6 8
B7 16 Py
Méreni
T6/TS 64 proudu
Legenda
Vstupni Parametr (RW)
EE] svorky pro &teni i zapis
Vystupni Parametr (RO)
4|B3
[0 svorky @ pouze pro ¢teni

pred ramiam\ (Hz)

Rampy
Doba
akcelerace
Doba
decelerace

lera¢ni ram|
Urovefi reference

po rampéach (Hz)

Urovefi reference

ReZim dece-

Vystupni
kmitocet

Rizeni motoru

Jmenovity
proud motoru
Jmenovité
otacky motoru
Jmenovité
napéti motoru

o

©
S N

Uginik motoru

Volba dynamic-
ké cha-ky U/f
Modulaéni
kmitocet

Test Autotune
Jmenovity
kmitocet motoru
Pocet polu
motoru

Volba rezimu
vystup. Napéti

Boost

Vystupni
napéti

Otacky
motoru

Pristup
k parametram

Rizeni interniho ventilatoru (pouze u typovych velikosti B, C a D)
V tovarnim napajeni je interni ventilator fizen méni¢em.Ventilator je vypnut, dokud bud
teplota chladi¢e neprekroci 60°C nebo vystupni proud nedosahne 75% jmen. proudu

ménice. Je-li ventilator sepnut, potom bézi po dobu nejméné 20s.

Blize viz “Roz$ifeny navod Commander SK”.
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9 Volitelné prislusenstvi (Options)
Nazev Funkce Obrazek
SmartStick Maly zasuvny modul umoznujici zalohovani nebo rychly pfenos

parametr( (klonovani).

LogicStick

Maly zasuvny modul umoziujici programovani funkci PLC v ménici.
MuzZe byt také pouzit jako SmartStick.

epe) enodA|

Zamek pro LogicStick

Zamek pro LogicStick jej chrani pfi jeho osazeni v ménici

AN

soejesul

SM-1/O Lite* Modul pro rozsifeni poctu vstupl a vystupl bez redlného asu
SM-I/O Timer* Modul pro rozsifeni poctu vstupl a vystupt s readlnym ¢asem
SM-1/0 120Vv* Modul pro rozsifeni po¢tu vstupl a vystupt dle IEC 1131-2 120Vst
SM-1/0 PELV Izoloyanévstuey/vystupy dle NAMUR NE37 (pro aplikace v
chemickém pramyslu)
Modul pro roz8ifeni po¢tu vstupl a vystupu s pfepétovou ochranou
SM-1/0 24V do 48V.
s ochranou 2 x analogovy vystup, 4 x digitalni vstup/vystup, 3 x digitalni vstup,

1 x vystup relé

SM-PROFIBUS-DP*

SM-DeviceNet*

SM-CANopen*

SM-INTERBUS*

SM-Ethernet*

Moduly Fieldbus

eoIuBYO8

soejesul
exoupel3

|oued joepejn0

Ajaweled

SM-Keypad Plus

Externi ovladaci panel s alfanumerickym vicejazyénym LCD
displejem (IP54).
K dispozici je pfidavné tlagitko HELP.

SK-Keypad Remote

Externi ovladaci panel s LED displejem (IP65).
K dispozici je pfidavné tlacitko FUNKCE.

nzoaoid op

paAn 9|yokY

89luBW JUd

Originalni odruSovaci
filtry

Tyto externi filtry jsou navrzeny tak, aby ve spolupraci s internim
filtrem méni¢e umozriovaly provoz v prostfedi s citlivymi
zafizenimi.

SK-Bracket

MontaZzni kabelové pFichytky

PFidavny kryt

Ptidavny horni kryt zvySuje kryti horni ¢asti na IP4x ve vertikalnim
sméru.

Komunikaéni kabel
(sériovy port)

I1zolovany pfevodnik RS232 na RS485 (dvouzilovou) pro spojeni
ménice a PC kdyz je pouzit STSoft nebo SYPTLite.

Komunikacni kabel
(USB port)

I1zolovany pfevodnik RS232 na RS485 (dvouzilovou) pro spojeni
ménice a PC kdyz je pouzit STSoft nebo SYPTLite.

nJyjswesed

eynsoubeig

INjsuasn|stid sujdHIoA

weuzeg

TN 1oexsibal
0 2oBWLIOJ|
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Vstupni reaktory Snizuji vliv vy8Sich harmonickych sité

CTSoft

Software umozfiujici nastaveni a zapamatovani parametr(.

SyPTLite

Software umozriujici programovani funkci PLC v ménici

Sada UL type 1

Dolni kovova pfepazka, horni kryt a bo¢ni kryty zajistujici spinéni
pozadavku norem UL type 1

* Pouze pro typoveé velikosti B, C a D

9.1 Dokumentace
Kromé pfirucky “Struc¢ny navod” jsou pro Commander SK k dispozici i dal$i pfirucky:
Technicka data Commander SK
Uvadi vSechny technické udaje ménice, napf.:
e Jisténi »  Stuperi znegisténi *  Hmotnost
» Dimenzovani kabell » Specifikace vibraci « Ztraty
*  Brzdny odpor *  Vlhkost * Redukce vykonu
- IP » Nadmorska vyska +  Odrusovaci filtry
Rozsifeny navod Commander SK
Podava detailni informace o vS§ech parametrech rozsifeného menu a také o sériové
lince. Navic jsou uvedeny pfiklady nastaveni ménice.
Commander SK EMC Guide
Podava uplné informace tykajici se EMC ménice.
Option Module User Guides / Installation Sheets
Tato pfirucka poskytuje detailni informace a pokyny pro nastavovani riznych typt
volitelného pfislusenstvi méni¢l Commander SK.
V8echny tyto pfiru¢ky jsou k dispozici na CD dodavaném s méniéem nebo na
www.controltechniques.com..
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@
o [}
10 Seznam parametru <%
g2
g).
Pr Popis Zakl. nastaveni Zména 1 Zména 2 =
EUR USA ‘ 4
Uroven 1 parametru §
01 | Minimalni kmitocet (Hz) 0.0 §;
02 |Maximalni kmitocet (Hz) 50,0 | 60,0 ;;’
03 | Akcelerace (s/100Hz) 5,0
04 |Decelerace (s/100Hz) 10,0 55
05 |Prednastavené konfigurace ménice AlLAV g g’rg'
06 |Jmenovity proud motoru (A) Drive rating § §
07 |Jmenovité otacky motoru (ot/min) 1500 1800 o
08 [Jmenovité napéti motoru (V) 230/ 400 230 /460
09 |U&inik motoru (cos ¢) 0,85 g
10 |PFistup k parametram L1 % %
Uroven 2 parametru ® &
1 Konfigurace svorkovnice 0 | 4 o)
12 [Volba rezimu externi brzdy diS =
13 n 5
12 Nepouzito é
15 | Kmitocet funkce Jog (Hz) 1,5 3
16 |Rezim analogového vstupu 1 (mA) 4-.20
17 | Zaporné prednastavené otacky OFF g
18 |Prednastavené otacky 1 (Hz) 0,0 3
19 |Pfednastavené otacky 2 (Hz) 0,0 3
20 |Prednastavené otacky 3 (Hz) 0,0 >
21 |Prednastavené otacky 4 (Hz) 0,0 ‘§
22 |Rezim zatizeni zobrazeny na displeji Ld Y g
23 |Rezim otacek zobrazeny na displeji Fr El §
24 | Konstanta definovana uzivatelem 1,000 § 5]
25 |Uzivatelsky bezpecnostni kod 0 <3
26 |Nepouzito %
Rezim Ovladani z klavesnice - hodnota
27 vyst.kmitoctu pfi pfipojeni sité 0 o
28 | Kopirovani parametru no ‘“g’
29 |Obnoveni Zakladniho nastaveni no %
30 [Rezim deceleraéni rampy 1 o
31 Rezim Stop 1
32 |Volba dynamické charakteristiky U/f OFF g
33 [ Start do rotujiciho motoru 0 2
34 |Volba funkce svorky B7 dig §§
35 |Volba funkce svorky B3 (digit. vystup) n=0 % %
36 |Volba funkce svorky B1 (anal. vystup) Fr = §
37 [Modulagnf kmitoget (kHz) 3 g
38 |Test Autotune 0
39 [Jmenovity kmito&et motoru (Hz) 50,0 | 60,0 3
40 [Pocet poll motoru Auto g
41 Volba rezimu vystupniho napéti Url 2
42 [Boost (%) 3,0 <
43 | Pfenosova rychlost sériové linky 19,2 35
44 | Sériova adresa 1 es
45 |SW verze g §
<8
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Pr Popis Zakl. nastaveni Zmeéna 1 Zmeéna 2
EUR USA

46 Kom'par. L'Jroveﬁ'pro prqud motoru, pfi 50
kterém se uvolni externi brzda (%)

47 Kompar.9r9veﬁ pro pr9ud motoru, pfi 10
kterém pfitahne externi brzda (%)

48 Kompar. uroveh’pro kmi’toéet ménice, pfi 10
kterém se uvolni externi brzda (Hz) ’

49 qumpaf. urov\_/gﬁ pro kmitos':et ménice, 20
pfi kterém pfitahne externi brzda (Hz) ’

50 |Zpozdéni pfed uvolnénim ext. brzdy (s) 1,0

51 |Zpozdéni po uvolnéni ext. brzdy (s) 1,0

52 |Uzlova adresa Fieldbus 0

53 [Prenosova rychlost Fieldbus 0

54 | Diagnostika Fieldbus 0

55 |Registr poruch - posledni porucha 0

56 |Registr poruch - porucha pred Pr 55 0

57 |Registr poruch - porucha pred Pr 56 0

58 |Registr poruch - porucha pred Pr 57 0

59 Blokovani uivivgvtelského liniového 0
programu ménice

60 Stgv‘ 9iivatelského liniového programu
ménice

61 Hodnota programovatelného parametru 1

62 |[Hodnota programovatelného parametru 2

63  [Hodnota programovatelného parametru 3

64  |Hodnota programovatelného parametru 4

65 |[Hodnota programovatelného parametru 5

66 |Hodnota programovatelného parametru 6

67 |Hodnota programovatelného parametru 7

68 [Hodnota programovatelného parametru 8

69 [Hodnota programovatelného parametru 9

70 |Hodnota programovatelného parametru 10

Uroven 3 parametru

71 Pr 61, Programovatelny parametr 1

72 |Pr 62, Programovatelny parametr 2

73 |Pr 63, Programovatelny parametr 3

74 | Pr 64, Programovatelny parametr 4

75 |Pr 65, Programovatelny parametr 5

76 |Pr 66, Programovatelny parametr 6

77 |Pr 67, Programovatelny parametr 7

78 |Pr 68, Programovatelny parametr 8

79 |Pr 69, Programovatelny parametr 9

80 |Pr70, Programovatelny parametr 10

81 Hodnota reference (zadavaciho signalu)

82 [Uroven reference pred rampami

83 | Uroven reference po rampach

84 | Napéti ss meziobvodu

85 | Vystupni kmitocet

86 | Vystupni napéti

87 | Otacky motoru

88 [Proud motoru

89 |Cinny proud motoru

90 | Cteci slovo digitalnich vstupu/vystupu

91 Indikace Reference On

92 |Indikace Reverzace
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Bezpecnost pfi
préaci

Typova fada

Mechanicka
instalace

Elektricka
instalace

Ovladaci panel

Parametry

Rychlé uvedeni ménice
do provozu

Diagnostika

Volitelné pfisluSenstvi
(Options)

Zmeéna 2

Zmeéna 1

Zakl. nastaveni

USA

EUR

Popis

Indikace funkce Jog

Uroven na analogovém vstupu 1

Uroven na analogovém vstupu 2

Pr

93

94
95

Seznam

parametrui

Informace o
registraci UL
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1

Informace o registraci UL

1.1

1.11

11.1.2

113

11.1.4

Table 11-1 Osvédceni

( € Osvédceni CE Evropa

Osveédceni C Tick Australie

N1652

c,,s Osvédéeni UL/ cUL | USA & Kanada

Informace o zkouskach na zkusebné UL
(pro Commander SK typova velikost A, B a C)

Shoda

Méni¢ splfiuje podminky registrace pouze pfi splnéni nasledujicich podminek:

» Priinstalacich je pouzit médény vodi¢ tfidy 1 1 60/75°C

* Teplota okoli pfi ¢innosti ménice neprevysi 40°C

» Jsou dodrzeny utahovaci momenty svorek specifikované v kap. 4.1

* Méni¢ je nainstalovan v samostatném elektrickém rozvadéci (méni¢ ma ohodnoceni
UL jako otevreny).

» Jsou pouzity rychlé sitové pojistky tfidy CC (napf. Bussman Limitron série KTK,
Gould Amp-Trap série ATM nebo jejich ekvivalenty).

Specifikace napdjeci sité

Ménic¢ jze pouzit v symetrické napajeci siti, ktera je dimenzovana do 100kA, max. 264V
(pro ménice na sit 200V), max. 528V (pro ménice na sit 400V) nebo max. 132V (pro
ménice na sit 110V).

Ochrana motoru proti pretizeni

Méni¢ chrani motor proti pretizeni. Uroveri pietizeni je 150% jmenovitého proudu. Aby
ochrana spravné pracovala, je tfeba, aby hodnota jmenovitého proudu motoru byla
vloZena do parametru Pr 06. Urover ochrany v pfipadé potfeby Ize nastavit libovolné
pod hodnotu 150%. Detailni informace Ize najit v pfiruéce Roz$ifeny navod
Commander SK”.

Ochrana proti prekroceni ota¢ek motoru
Méni¢ sice ma ochranu proti pfekro¢eni povolenych otacek, avSak tato ochrana neni na
stejné urovni jako u specialnich zafizeni, ktera jsou pro tuto funkci specialné uréena.
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